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ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE



D-01.01.01

ODTWORZENIE, WYZNACZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH



1. Wstep

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SSTa svymagania dotyere wyznaczenia osi trasy i obiektéw oraz wyznaezeni
punktow wysokéciowych dotycacych zadania:

»Zagospodarowanie terenu rekreacyjnego w Sottykewpace zabaw, boisko sportowe, miejsca do graloa
wraz z dojazdami i chodnikami nr ewid. dziatek: B565/19,55/20,55/21,55/23", gmina Blh, woj.
Swigtokrzyskie.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy irkétdwy przy zlecaniu i realizacji rob6ét wymieniarhy
wp.1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wszystkimi
czynnaciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz
potozenia obiektéw inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokgciowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@kowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtébwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrocia przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okredlenie podstawowe

Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trgsykty kierunkowe, oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
Pozostate okidenia podane w niniejszej S ggodne z obowzujacymi odpowiednimi normami, wytycznymi
i okresleniami podanymi w D-M.00.00.00.

1.5. Ogo6lne wymagania dotycrce rob6t

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za jékevykonania robét i ich zgodidé z Dokumentagj Projektovs,
SST i poleceniami ltyniera. Og6lne wymagania dotyez robét podano w SST D-M.00.00.00. "Wymagania
ogolne".

2. Materialy

2.1 Ogdélne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padam OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtggicokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granabo6t ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy, powinny
mie¢ srednie od 0,15 do 0,20 m i diugood 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istaggjj nawierzchni bolce stalovéeednicy 5 mm i diug&i od
0,04 do 0,05 m$wiadki” powinny mig diugci¢ okoto 0,50 m i przekroj prostaty.

3. Sprzet
3.1 Do wykonania robét obfych D.01.01.01 konieczny jest sptgeodezyjny taki jak:
a) dalmierze
b) niwelatory
c) tyczkiitaty
d) tasmy stalowe lub parciane.



4. Transport
Dowolny rodzajsrodkéw transportowych skacy do przewozu geodetow, spitz geodezyjnego oraz materiatéw
potrzebnych do stabilizacji osi trasy i zakresudtob

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny bywykonywane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia
i przeprowadzone zgodnie z obawijacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiajcego dane zawiergje lokalizacg
i wspoélrzdne punkéw gtownych trasy oraz reperow. Wykonawest pdpowiedzialny za ochrerpunktow
pomiarowych i ich oznaczenie w czasie trwania robét

5.2. Wyznaczenie osi obiektow
Os nowej projektowanego obiektu powinnacbyyznaczona w terenie przy pomocy dostatecznie yaitpali
lub rur, a @ jezdni istniejcej - przy pomocy stalowych trzpieni. Odlegtomiedzy osiami wynosi 1 m.
Trwatego wyznaczenia wymagajpocatek i koniec projektowanego odcinka obu jezdnigedaczenie
punktéw osi na prostej — wedtug projektu. N@glevyznaczy i punkty charakterystyczne na osi ista@j drogi
gminnej - dotyczce projektowanego obiektu — miejsc postojowych.
Punkty osiowe nalg utrzymywd& w miar postpu robdt zwikszapc rygory doktadnéci wytyczenia
nastpujaco:

e) dla korpusu drogowego (roboty ziemne)16-cm

f) dla usytuowania jezdni_*cm

Rzedne wysokéciowe wyznacza giz doktadnécia do 1 cm.
Usunkcie pali z osi budowli mee nasipi¢ tylko woéwczas gdy zagpi sie je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, whitymi poza granicami robét w sposalaty i jednoznaczny.

5.3. Wyznaczenie obiektéw izynierskich
Roboty polegaj na:

g) wyznaczeniu osi budowanego obiektu
h) wyznaczeniu wszystkich punktow niezimych do odtworzenia obrysu fundamentow tych okt

Doktadna¢ wyznaczenia: dla osi obiektu:

i) dla osiobiektu: _ 4 cm,
j) dla fundamentéw:_ 40 cm.

6. Kontrola jakosci robot

6.1 Wymagania dla rob6t pomiarowych podano w punkt&adhs.2

6.2 Kontroli podlega doktadrié wykonanych prac pomiarowych , i najeprowadzé ja wedtug ogdinych
zasad okrdonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK.

7. Obmiar robét

Jednostkami obmiarowymas

1/ odtworzenie osi trasy i obiektow - (km).

2/ inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza - (kpl.)

llos¢ robot okrdla sk jako sung diugaici (mierzom po osi) wszystkich wchodeych w zakres zadania drog
i obiektow wymienionych w p.1.3 niniejszej ST.

Calkowita dlugé¢ odcinkéw wyznaczanych drég i obiektow zgodnie zepimiarem robotdlepym
kosztorysem.

8. Odbidr robot
Odbiér robét ohjtych wg D.01.01.01 polega na sprawdzeniu zgécinowyznaczonych elementéw
z Dokumentagj Projektows wg zasad okidonych w D-M.00.00.00.

9. Podstawa ptatndci
1/ Przy odtworzeniu osi ptaciesza km trasy
2/ Przy wykonaniu inwentaryzacji geodezyjnej powy&wa/czej za komplet opracowania .



Cena jednostkowa wykonanych robét obejmuje:
a) prace pomiarowe wg zakresuw p. 1. 3
b) dowdz materiatéw i stabilizacja punktéw w teeeni

10. Przepisy zwazane
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiagebadania.

Opracowanie IBDiM z 1978 r. - wykonanie i odbiébat ziemnych dla drog szybkiego ruchu.
Instrukcja techniczna O -1. Ogdlne zasady wykomjwarac geodezyjnych

Instrukcja techniczna G-3 . Geodezyjna obstugaestycji . G.U.G i K. Warszawa 1979 r.
Instrukcja techniczna G -1. Geodezyjna osnowaignea. G.U.G i K. Warszawa 1978 r.
Instrukcja techniczna G -2. Wysalabowa osnowa geodezyjna . G.U.G i K. Warszawa 1983
Instrukcja techniczna G -4. Pomiary sytuacyjmg/sokaciowe . G.U.G i K. Warszawa 1979 r.
Wytyczne techniczne G-3.1 Osnowy realizacyjnd).G.i K. Warszawa 1983 r.

Wytyczne techniczne G-3.2 Pomiary realizacyjné).G.i K. Warszawa 1983 r.



