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D-M-00.00.00. — Wymagania ogdlne

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaeihnicznej (SST)aswymagania szczegotowe dotyce
wykonania i odbioru robétPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbow Gorny w kilometrze
0+000 do 1+162 w miejscovéai Kucegbow, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggkstdokument przetargowy i kontraktowy przy zieica
i realizacji rob6t wymieniowych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obggmuvymagania ogélne, wspdlne dla robot ewpgh
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty catg¢ techniczno-gytkowa (droga)
albo jego czi¢ stanowica odrbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekostowy, korpus ziemny,
wezel).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni l[dbumity od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegi migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych
z nadsypk - odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dduulub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi uradzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczdpa ruchu pojazdéw
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniayizeana do usurcia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaoiatrzony piecgia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowazujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych,zsty do
notowania zdarzei okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robot, rejestrowania dokwagych odbiorow
robét, przekazywania poletei innej korespondencji technicznej paazy Inzynierem/ Kierownikiem projektu,
Wykonawe i projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkeerenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danyckontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajcego, o ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wydwoa), odpowiedzialna za nadzorowanie robét
i administrowanie kontraktem rowrigwana Inspektorem nadzoru.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwaepowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulwaikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apas
dzielhcymi jezdnie.
1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzclwnaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13.Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - € obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzaca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub taesZ wykopu, ktéra jest ograniczona korotirogi i skarpami rowow.
1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksiazka obmiaréw - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanyimonami,
stuzacy do wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych rob6t w formie wylidggze szkicow i ew.
dodatkowych zalcznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez kyniera/Kierownika projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamasgeapo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigorob zwhzanych z ocenjakosci materiatéw oraz robot.

1.4.18.Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robot, zgodne z dokumentapjojektova
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pireyniera/Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkaddm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.
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1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzsttych do przejmowania i rozktadania op@n od ruchu na

podtaze gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - goérna warstwa nawierzchni poddana heepaio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw
atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstwy scieralm a podbudow, zapewnigca lepsze rozt@nie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa #iga do wyrdwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej
nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni slimca do przenoszenia ohgén od ruchu na podi®. Podbudowa mie
sktad& si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
sklada si¢ z jednej lub dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenigen castek podiga. Maze zawierd warstw
mrozoochrong, odsiczajca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwrgaxaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkarnatatza
mrozu.

h) Warstwa odcinafa - warstwa stosowana w celu uniedivsienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyze.

i) Warstwa odgczapca - warstwa staca do odprowadzenia wody przedostaj sk do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na plaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.22.0Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunleldka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowaapowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.24.0dpowiednia (bliska) zgod#é - zgodndéé wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedli
przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przecjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju
robét budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
i zwiazanych z ni urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy ieorOwniez obejmowa teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy usglzer chronacych ludzi isrodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.26.Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyapddw, umieszczenia udzen
organizacji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszych,zska jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji
nawierzchni.

1.4.27.Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchaido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podiae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa pzaitdezaca bezpérednio pod nawierzchqi ulepszona
w celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, degyce sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych
z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydadaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31.Przedsiwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmainia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istnieacego
pofaczenia.

1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaghkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szlaku
wedrowek zwierat dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elemefrodowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzekaksatairowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, staposviutrudnienie w realizacji zadania budowlanego preyktad
droga, kolej, ruroaig, kanal, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowa -¢$¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostowegozeéMsktada sic z petnejsciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komor.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upowdkowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéé migdzy punktami podparcia @¢gskami), przsta mostowego.

4



D-M-00.00.00. — Wymagania ogdlne

1.4.39.Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji
obiektu, mierzona w linii prostopadtej do osi padftej, obejmuje catkowitszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmgdzajow ruchu
oraz szerok& chodnikbw mierzona wéwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem
oddzielajicej ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41.Slepy kosztorys - wykaz robot z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich
wykonania.

1.4.42.Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twaogee cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwejd ruchu pieszego.

1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejowa lub inm droga dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji
drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane - & przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg calcs¢ konstrukcyjm lub
technologicza, zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczigtkowych. Zadanie me polegd na
wykonywaniu robét zwizanych z budow modernizagy/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej
lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynrii na terenie
budowy, metody iyte przy budowie oraz za ich zgodtoz dokumentag projektova, SST i poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnyradministracyjnymi, lokalizagj i wspohrzdne punktéw
gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennik budowy oraa @gzemplarze dokumentacji projektowej i dwa katypSST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili
odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub zniseezmaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwaliwtasny
koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaetizie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym
w szczegoOtowych warunkach umowy, uweadiliajpcym podziat na dokumentagprojektova:
— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentag projektows oraz projektow
dokumentagj wykonawca (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidnWWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnda¢ robot z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowekumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowiczs¢ umowy, a wymagania okilene w chéby jednym z nich $
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dolentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowe kolejndé ich waznaosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogélnych” @Binych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywad bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na frhie @ wazniejsze od wymiaréw okétonych na podstawie
odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiais zgodne z dokumentagcprojektovs i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTeda uwazane za warti&i docelowe, od ktérych
dopuszczalneasodchylenia w ramach olkdlenego przedzialu tolerancji. Cechy materiatdweneéntéw budowli musz
wykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpogrzekracz& dopuszczalnego
przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagprojektovs lub SST i wptynie
to na niezadowalaga jakas¢ elementu budowli, to takie materialy zostarasipione innymi, a elementy budowli
rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontoyed, ruchem”)
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Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymnaistniepcych obiektow
(jezdnie, sciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie
budowy, w okresie trwania realizacji kontraktia,do zak@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zadem drogi i organem zadzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu
i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowyzaléznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu
powinien by na bieaco aktualizowany przez WykonawcKazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu
organizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczynstaluje i kedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczgie takie jak: zaporygwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewatajw ten sposéb
bezpieczastwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgciow dziei i w nocy tych zap6r i znakdéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgtiéw bezpieczgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgje kyda akceptowane przez dpniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéegenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktérych tré¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientawmaalizacji kontraktuzado
zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe urglzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, p@cze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlzgdne do ochrony robét,
wygody spoteczngi i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren
budowy, w sposéb uzgodniony zzimierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone migazddéw i maszyn pracgych przy realizacji robét,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmmgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposdb uzgodniony
z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeenw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychtorych tré¢ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjnegha utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegabodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen
kontraktova.

1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania robét Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody staj,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniesgio przepiséw i norm dotyazych ochrony
srodowiska na terenie i wokét terenu budowy orgdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub doébr
publicznych i innych, a wynikagych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezéub innych przyczyn
powstatych w nagpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekdw wodnych pytarh substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwoscia powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepis6w vapya sprzt
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@mibiurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne dda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed
dostpem o0sob trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowgoearem wywotanym jako rezultat
realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.
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1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wikszym od
dopuszczalnego, okdlenego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowezyie do robot bda mialy aprobat technicza wydarm przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatlowséralowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azakaiczeniu robdt ich szkodlivig
zanika (np. materialy pylaste) mpby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymaggchnologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otray zgod: na wycie tych materiatow od
wihasciwych organdw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca wayt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ggecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeya|

1.5.8.0chrona wiasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ocheoimstalacji na powierzchni ziemi i za wudzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadaaoych wiacicielami tych urzdzer potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiggo w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemewtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniemirtgtdlacji i uradzex w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezegvezasow dla wszelkiego rodzaju
robdt, ktére ma by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i uradzeh podziemnych na terenie budowy
i powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zarai rozpoczcia rob6t. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwloczp@viadomi Irzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane
wladze oraz &dzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr
Wykonawca kdzie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania wizktia instalacji na powierzchni
ziemi i uradzeir podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonycprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowd roboty
w sposoéb powodagy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatadig

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych poiny
Wykonawe a wigcicielami nieruchoméi i dotyczicych korzystania z wiasia i drog wewntrznych. Jednale, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kzdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdlp one sprzeczne
Z postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ograniczenaciskéw osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdbw i wypognia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszelkgzledne zezwolenia
i uzgodnienia od wigiwych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym
takim przewozie &dzie powiadamiat Izyniera/Kierownika projektu. bynier/Kierownik projektu mee polect, aby
pojazdy nie spetniage tych warunkéw zostaty usgte z terenu budowy. Pojazdy powostig nadmierne obgienie
osiowe nie bda dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w oddrie terenu budowy i Wykonawcadrie
odpowiadat za naprawwszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnjmleceniami layniera/Kierownika
projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowrek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz piehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni i dolzie utrzymywat wszelkie uszdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz sz
i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie orazzdpewnienia bezpieazstwa
publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetieniem wymagjaokreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowej.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robot

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobét i za wszelkie materiaty i udzenia uywane do robét od
daty rozpocgcia do daty wydania potwierdzenia zéakmenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowimo by prowadzone
w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elemdnly w zadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tgniera/Kierownika projektu
powinien rozpocg roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
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1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgany jest zna wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovea or
inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktérg w jakikolwiek sposob zwizane z wykonywanymi robotami ietizie
w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych pustaen podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszefkic
wymaga prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionychaw w odniesieniu do spgi,
materiatéw lub uradzer uzytych lub zwiazanych z wykonywaniem rob6t i w sposolagty bedzie informowa
Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,zguistawiagic kopie zezwolg i inne odndéne dokumenty.
Wszelkie straty, koszty pagiowania, obeizenia i wydatki wynikle z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw
patentowych pokryje Wykonawca, z wifiem przypadkoéw, kiedy takie naruszenie wyniknigykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotamekonkretne normy i przepisy, ktére spethiaajp
materiaty, spret i inne towary oraz wykonane i zbadane robotygdabobowhzywat postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norprzepiséw o ile w warunkach kontraktu nie postarowi
inaczej. W przypadku gdy powotane normy i przepispaistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu,
mog by¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy zapevdoijrowny lub wyszy poziom wykonania fi
powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich spizenia i pisemnego zatwierdzenia przezyhiera/Kierownika
projektu. Rénice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawg i przediazone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&dd 0 znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terehiedowy leda uwazane za wlasnigé Zamawiajcego.
Wykonawca zobowizany jest powiadonilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.
Jezeli w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/Kierownik
projektu po uzgodnieniu z Zamawjaym i Wykonawa ustali wydhizenie czasu wykonania robét i/lub wyséko
kwoty, o ktdn nalezy zwickszy¢ cere kontraktova.

1.6. Kody i nazwy robot wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )

45 00 00 00 — 7 Roboty budowlane
45233120-6: Roboty w zakresie budowy drog

2. MATERIALY
2.1.Zr6dka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym kowgystaniem jakichkolwiek materiatdw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawyriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe
informacje dotycgce proponowanegérédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tychteriatow jak rownig
odpowiednigiwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialtdw z daneg@dta nie oznacza automatycznie, wszelkie materialy z danego
zrédia uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowizany jest do prowadzenia badaw celu wykazania,ze materialy uzyskane
z dopuszczonegarddta w sposob egly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odndginych wladz na pozyskanie materiatow ze
zrédet miejscowych wiczapc w to zrodla wskazane przez Zamawiag¢go i jest zobowzany dostarcay
Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentzed rozpocgciem eksploatacjirédta.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact zawierajca
raporty z bad@ terenowych i laboratoryjnych oraz proponowaprzez siebie meted wydobycia i selekciji,
uwzgkdniajac aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admagfitpaistwowej i samorgdowe).

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za spetnienie wymagdailosciowych i jakaciowych materiatdw
pochodacych zezrodet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydoby materiatlow, dziemwy i inne jakie okza sie
potrzebne w zwaizku z dostarczeniem materiatow do robét.

Humus i nadklad czasowo zth§ z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskaniaematéw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuligwacji terenu po ukiczeniu robét.
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Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykep@ terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
w dokumentach umowyebla wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavdpdnio do wymagaumowy lub
wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly
wyszczegolnione w dokumentach umowy, chylgaiizyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjazrodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgjacymi na danym
obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materialy nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zZione
w miejscu wskazanym przezzymiera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materialtdbw do innych robot,znte dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tychtemalow zostanie
odpowiednio przewartgiowany (skorygowany) przezipniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonamykonuje
na wkasne ryzyko, lie sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacija projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naie
3 tygodnie przed ayciem tego materiatu, albo w okresie imym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie
bada wymaganych przez myniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowamyglzaj materiatu nie me by
p&zniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdy dula one uyte do robét, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowadja gakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiatdedabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Iaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglov miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe; i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materialtdbw mag by¢ okresowo kontrolowane przez zymiera/Kierownika projektu w celu
sprawdzenia zgoddoi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdbaterialdw mog by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wkgiwosci. Wyniki tych kontroli keda stanowt podstaw do akceptacji oki&onej partii materiatow
pod wzgkdem jakdci.

W przypadku, gdy liynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjwytworni, musza byé
spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewniopwspotprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychgzi wytworni, gdzie odbywa
si¢ produkcja materiatdbw przeznaczonych do realizadjit,

c) Jeeli produkcja odbywa si w miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdzenia inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do uywania jedynie takiego spg, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakdé¢ wykonywanych robét. Speg uzywany do robdot powinien ldy zgodny z ofedt Wykonawcy
i powinien odpowiada pod wzgédem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacii
robdt, zaakceptowanym przezzymiera/Kierownika projektu; w przypadku braku usfalw wymienionych wyej
dokumentach, spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami sakmgmi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyhiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym
stanie i gotowéci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami dotygzymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paérdzapcych
dopuszczenie spgiu do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidunozliwosé wariantowego zycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyimiera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybaruzyska
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jego akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie ne by
p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostan
przez Ireyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i mi®puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takicirodkéw transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych roboét i wkiwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewhigorowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkre/mi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniachyimera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgabspetni@ wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego
w odniesieniu do dopuszczalnych naciskow fa ianych parametréw technicznyc$rodki transportu nie spetnigje
tych warunkéw mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywraie stanu
pierwotnego gytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca hdzie usuwé na bigaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,kagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robgbdnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, @a 2godné¢ z dokumentagj projektova, wymaganiami SST,
PZJ, projektem organizacji robét opracowanym pi&konawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metodpnywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytygzew planie i wyznaczenie wysodm wszystkich
elementow rob6t zgodnie z wymiarami igdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanyna
pismie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu rob6t zostamusungte przez Wykonawge
na wiasny koszt, z wyjkiem, kiedy dany bid okaze st skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych
Wykonawcy na gimie przez layniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wgsokprzez Irtyniera/Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialdoi za ich doktadng:.

Decyzje Iyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementénot
beda oparte na wymaganiach oklenych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowev SST, a take
w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjizyhier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada
materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace przy produkcji i przy badaniach materiatow, swliadczenia
z przesziéci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvegie na rozwzan, kwestk.

Polecenia Iayniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawav czasie okrdonym
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytyoniesie
Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakai. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien oksé¢, zamierzony sposoéb
wykonywania robét, mdiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwdupcy wykonanie robét zgodnie
z dokumentagj projektowa, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jaé@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golra opisujca:

- organizac wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadaawibot,

- organizac ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- sposob zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygeanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczego6lnych elementéw robat,

— system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jaloin wykonywanych robot,

— wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium,

ktéremu Wykonawca zamierza zlégrowadzenie badd,

— sposéb oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizmé
sterupcych, a take wychganych wnioskéw i zastosowanych korekt w procesehnologicznym,
proponowany sposob i forprzekazywania tych informacji zgnierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisupca dla kazdego asortymentu robot:

10
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— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozioraz wyposzeniem
w mechanizmy do sterowania i gdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatdw, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposbb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedautia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedarpomiardéw i bada (rodzaj i cestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow, waytania mieszanek i wykonywania
poszczegdblinych elementéw robdét,

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robét ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazomg
jakos¢ robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pehkontrok rob6t i jakdci materialtow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, w¢zapc personel, laboratorium, sgtz zaopatrzenie i wszystkie udzenia niezkdne
do pobierania prébek i batlanaterialtéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontrolizyimier/Kierownik projektu mge zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia baflav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalzj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca
stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu b@adach czstotliwos¢ sa okreslone w SST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaly one tam ckoee, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrggst konieczny,
aby zapewrd wykonanie robét zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy Hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia
i sprzt badawczy posiadajwazna legalizacg, zostalty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzeir laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. 3eli niedocigniecia te leda tak powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robé6t badanych materiatdéw i dépuje do uycia
dopiero wtedy, gdy niedogjniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostansunete i stwierdzona zostanie
odpowiednia jak&: tych materiatow.

Wszystkie koszty zwzane z organizowaniem i prowadzeniem Bagaterialdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki kzda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébpkrtych na
zasadzieze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgé z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane
do bada.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewnioa mozliwos¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probek eda dostarczone przez Wykonagvci zatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone przéeVWykonawg do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaakeepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Isyniera/Kierownika projektu Wykonawcagdizie przeprowadza dodatkowe badania tych
materiatow, ktdre budgz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materialy nie zostgmzez Wykonawe
usunite lub ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatich bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku
stwierdzenia usterek; w przeciwnym przypadku kosztyokrywa Zamawiagy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryts przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy
nie obejmuy jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przezzymiera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badar®a. wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedsha
pismie ich wyniki do akceptaciji liyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca hdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigami bada jak
najszybciej, nie piniej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaod
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Wyniki bada (kopie) tkda przekazywane kynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, prieganzaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmva kontroli, pobierania prébek i badania
materialtdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwanga Wykonawca i producent materiatbw powinien udzietiu
niezkednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegagz Wykonawe,
poprzez mgdzy innymi swoje badaniagtzie ocenia zgodndé¢ materiatdw i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw wiasnych badakontrolnych jak i wynikdw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietaprobki materialtdbw i prowadéi badania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. dali wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcy as niewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgédnmateriatdw i robot
z dokumentagj projektova i SST. Mae roéwniez zleci, sam lub poprzez Wykonawcprzeprowadzenie powtdrnych
lub dodatkowych bada niezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgszpowtérnych Ilub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawe

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedmgwa wykazuicy, ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okéonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych adazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
— Polsky Normg lub
- aprobaj technicza, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie
objete certyfikacy okreslona w pkt 1
i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumesifywymagane przez SST, 2da partia dostarczona do
robét Ipdzie posiadate dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musposiadd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte
wynikami bada wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeda dostarczone przez Wykonagvc
Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktdre nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyowiazujacym Zamawiajcego i Wykonawe
w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy kdaca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohk@wjacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy eba dokonywane na bigco i lkeda dotyczy przebiegu roboét, stanu
bezpieczastwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarstany budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ctaska stibowego. Zapisy ddla czytelne, dokonane trwat
technila, w poradku chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalkczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungemida oznaczone kolejnym numerem ganika
i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i kyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalg wpisywa w szczegolngci:

— dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawiaggo dokumentacji projektowe;j,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaoki harmonograméw robaét,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementéw robot,

— przebieg robét, trudroi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyozyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zaniaych i ulegaicych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robat,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robét podleggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegolnym w zwzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotyczce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

— dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
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- dane dotycace jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczego6lnych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu robét.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przediaone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.si

Decyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przygcia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujezyimiera/Kierownika projektu do ustosunkowani&. si
Projektant nie jest jednak stepomowy i nie ma uprawnfedo wydawania pole@éeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegsti kazdego z elementéw
robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadzaveisposéb eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje
do ksizki obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnoplub certyfikaty zgodngci materiatdw, orzeczenia o jad@
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki bad®#/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej
W programie zapewnienia jaé@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru robét. Winny Byudosgpnione na
kazde zyczenie Iryniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) rgstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacyadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inmaawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dila przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawtedabezpieczonym.

Zaginicie ktdregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujgojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektove
i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pdamaieniu Ireyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmi&j3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru leda wpisane do kaiki obmiaréw.

Jakikolwiek bid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej
w SST nie zwalnia Wykonawcy od obawku ukaiczenia wszystkich robot. Bdne dane zostanpoprawione wg
instrukcji Inzyniera/Kierownika projektu na fhie.

Obmiar gotowych robotdalzie przeprowadzony z eztaicia wymagar do celu miesicznej ptatnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie oldlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawclnzyniera/Kierownika
projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci robét i materiatow

Diugcsci i odlegtaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymgda obmierzone poziomo wzdiu
linii osiowe;.

Jeli SST whaiciwe dla danych rob6t nie wymagaiego inaczej, okjosci beda wyliczone w ni jako diugdé
pomnaona przezredni przekro;.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo,eda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
SST.
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7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robétlabzaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzadzenia te lub spet
wymagaj badah atestupcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawe utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robaét.

7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dizie
utrzymywa& to wyposaenie zapewniat w sposéb aegly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed geiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, adee
w przypadku wysfpowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegagych zakryciu przeprowadzeegrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obli kkda wykonane w sposob zrozumiaty
i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci beda uzupelnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice radmy¢ dolaczone w formie oddzielnego
zahkcznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony zylierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi kaicowemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiér robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych
robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulggakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urmiwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogmostpu robot.

Odbioru rob6t dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowa¢ danej cgsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizka budowy i jednoczesnym
powiadomieniem lzyniera/Kierownika projektu. Odbidreldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpigj jednak ni
w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennikaoknydi powiadomienia o tym fakcie igniera/Kierownika
projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikbw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiav konfrontaciji
z dokumentagj projektova, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru czgciowego robot
dokonuje st wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdhiob6t dokonuje trynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér koncowy robot

8.4.1. Zasady odbioru kicowego robét

Odbiér kaicowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykaaaiobo6t w odniesieniu do ich #oi, jakdsci
i wartosci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotow® do odbioru kécowego lydzie stwierdzona przez Wykonagvc
wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadonem na gimie o tym fakcie layniera/Kierownika
projektu.

Odbior kaicowy robot naspi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dczod dnia potwierdzenia
przez Ireyniera/Kierownika projektu zakazenia robét i przygcia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru kaicowego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zasjaseigo w obecrii
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja ddbajaca roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie
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przediaonych dokumentéw, wynikéw baflai pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoio wykonania robot
z dokumentagj projektows i SST.

W toku odbioru kécowego robét komisja zapozna girealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét
zanikajcych i ulegajcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzéipetniagcych i robét poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t aagowych lub robét uzupetni@gych w warstwie
scieralnej lub robotach wykmzeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru kewowego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumeatpopjektows i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma wkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpiésgo ruchu, komisja dokona paten, oceniagc pomniejszon
wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru koowego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbiortcéaego robot jest protokét odbioru dapwego robét
sporazdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.
Do odbioru kacowego Wykonawca jest zobawany przygotowé&nastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowa podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona
w trakcie realizacji umowy,
szczegoOtowe specyfikacje techniczne (podstavodakumentéw umowy i ew. uzupetniag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kaizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodsoi lub certyfikaty zgodnézi wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
oping technologicza sporadzors na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zaiczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towszzcych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i przekazatych robét wiécicielom uradzen,
9. geodezyjainwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawczej.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wegdém przygotowania dokumentacyjnego néglgpgotowe do
odbioru kaicowego, komisja w porozumieniu z Wykonaweyznaczy ponowny termin odbioru k@owego robot.
Wszystkie zaradzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupelnige lkeda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzugiehcych wyznaczy komisja.

Nogokwn

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanpdldt zwizanych z usugciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwayaym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbidr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednostk obmiarow ustalomn
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej kdzie uwzgédniaé wszystkie czynnéi,
wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robgtll obejmowé:
- robocizry bezpdrednih wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartas¢ zwzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
— wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewliczat podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania og6lne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymaga ogélnych zawartych w D-M-00.00.00
obejmuje wszystkie warunki okdlene w ww. dokumentach, a nie wyszczegodlnione vetargsie.
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9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zzyimierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgiami projektu
organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz gtalozeniem kopii projektu sgnierowi/Kierownikowi projektu
i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnigynikajacych z posfpu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowani@wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstava ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstruka} tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, keamikdw, barier, oznakowai drenau,
() tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizaaghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiai tymczasowych oznakowapionowych, poziomych, barier
i Swiatet,
(b) utrzymanie ptynnai ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a) usunicie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowi@®e U. Nr 89, poz. 414 z pgdiejszymi zmianami).
2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2@01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbiérki

oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. H5
3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidzriy¢tekst jednolity Dz. U. z 2004r, Nr 204, poz.880

z p&niejszymi zmianami).
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D-01.01.01. — Odtworzenie trasy i punktéw wysokavych

WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycxe wykonania
i odbioru robdt zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktémysokaciowych. Przebudowa drogi
gminnej nr ewid. G-00212610022 Kughdéw Gorny w kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscowoi Kucebdw,
gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavjest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z wszystkimi

czynnagciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz potzenia
obiektow irzynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zwianych z odtworzeniem trasy i punktow wys@tiowych wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wystkaego punktow gtownych osi trasy i punktéw
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (mg@zenie osi),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysédiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochroich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzeniyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, akrich przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgiezusytuowania obiektu (kontur, podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtdbwne trasy - punkty zatamania osi trasykby kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” plt.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy robot wg. Wspélnego Stownika Zamiien ( CPV )
45 10 00 00 — 8 przygotowanie terenu pod budow

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padam SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtdéwnych trasy natestosowd pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o diégiacokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granibét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny
mie¢ sredniez od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowad paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istaogjj nawierzchni bolce staloweednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do
0,05 m.

~Swiadki” powinny mie diugai¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdolne” pkt

3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakmwvych naleéy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadiud pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy varma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboadujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien prgepd Zamawiaicego dane zawiergje lokalizacg
i wspotrzdne punktow gtdwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamaw&jo, Wykonawca powinien przeprowadzibliczenia
i pomiary geodezyjne nieztine do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny dyvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@whnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w wytyczeniu
punktéw gtéwnych trasy i (lub) reperéw roboczychedy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu okstone w dokumentacji projektoweja szgodne
z rzeczywistymi rzdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rg@ne terenu istotnie #@ia sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomt o tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu
w takim rejonie nie powinno ldyzmieniane przed pogiiem odpowiedniej decyzji przezAyniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez gniera, zostap wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniazyniera
oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardw przez kyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdbwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugzy¢ zaopatrzone w o0znaczenia
okreslajace w spos6b wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatze
powinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatzes czasie
trwania robot. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostap zniszczone przez Wykonawc
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzéest konieczne do dalszego prowadzenia rob6tpstam one
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecznepdéavidiowej realizacji robét nate do obowizkéw
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktoéw gtdwnych osiiy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne [rany by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, prziyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhazane do punktéw pomocniczych, podmych poza granic
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robét ziemnych. Maksymalna odlegtopomigdzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych niezen@rzekracza
500 m.

Zamawiajicy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtwsi trasy drogowej,
a takee przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosic 500 metrow, natomiast w terenie falistym i gorskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zaftée od jego
konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatary¢ poza granicami rob6t zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw
towarzysacych. Jako repery robocze mma wykorzystd punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdiu
trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespacze naley zalazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych
ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie wssib wykluczajcy osiadanie, zaakceptowany przezymera.

Rzedne reperéw roboczych najeokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bkd niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosig niwelacg podwojra w nawizaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrgne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawieggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingéwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w dokumentacji projektowe).

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od
charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, Ieiezrzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejtrasly w stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze ni 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpadizostatych drég. Rdne niwelety punktéw osi
trasy naley wyznaczy z dokfadnécia do 1 cm w stosunku do gdnych niwelety okrdonych w dokumentacji
projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalaizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woéveczgzdy Wykonawca robot zapi je odpowiednimi
palami po obu stronach osi, umieszczonych pozagraobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robot), zgodnie z dokumensapyojektowa oraz w miejscach wymagsaych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejsaaatkceptowanych przezzymiera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa w przypadku nasypow o wysol@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr.
Odlegta¢ migdzy palikami lub wiechami naty dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owj.
Odlegta¢ ta co najmniej powinna odpowiatadstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi ufiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztatcie zgodnym
z dokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktéw okétajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétiqrzyczotkéw i filarow mostow
i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajala powinna zawiefaopis odpowiedniej osnowy
realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysédiowych naley
prowadzé wedlug ogoéinych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie
Zz wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jest&za obmiaru robdt mostowych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru rob6t
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot
Odbior robo6t zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicOw i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geaginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trgmnktéw wysokéciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&owych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,
zastabilizowanie punktéw w sposo6b trwaly, ochraztaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatwdejodszukanie
i ewentualne odtworzenie.
Ptatnd¢ robdt zwihzanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jegauv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywamac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugestycji, Gtowny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowaéopta, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfpgGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpdGiK 1983.

NouorwnE
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycxe wykonania
i odbioru robét zwizanych ze zdgiem warstwy humustPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022
Kucebdéw Gorny w kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscowoi Kucebdw, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ag@nych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawszyc

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawowe aszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy robot wg. Wspélnego Stownika Zamgien ( CPV )

45 10 00 00 — 8 przygotowanie terenu pod budow

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu

Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprt do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdciem warstwy humusu nie nadegj st do powtdrnego iycia naley
stosowa:
- réwniarki,
— spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscachzigdprawidtowe
wykonanie robét spezem zmechanizowanym nie jest fioe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadkimgportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego
spratu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagi@ne” pkt 4.
4.2. Transport humusu
Humus naley przemieszcaa z zastosowaniem rOwniarek lub spycharek albo pozéw transportem
samochodowym. Wybdirodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-M@O00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budowdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopéw innych miejscach wskazanych
w dokumentacji projektowej powinien &pczyszczony z humusu.
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5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna byzdjgta z przeznaczeniem do jdejszego mycia przy umacnianiu skarp,
zakfadaniu trawnikéw, sadzeniu drzew i krzewow adazinnych czynngi okreslonych w dokumentacji projektowe;.
Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinnbvisykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniazgniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhalV wyjatkowych sytuacjach,
gdy zastosowanie maszyn nie jest wystawgzajdla prawidtowego wykonania robot, wadhie mae stanowd
zagraenie dla bezpiechstwa robot (zmienna grubd warstwy humusu, asiedztwo budowli), naley dodatkowo
stosowa reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykamyych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz nygh miejscach okgonych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przeziiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od gtbokdici jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego
wykorzystania na budowie itp.) powinnac¢bggodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 38Twskazana przez
Inzyniera, wedtug faktycznego stanu wystwania. Stan faktycznygzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynrici
zwigzanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy skiadowg w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przekeayszczeniem, a tai& najedzaniem przez pojazdy.
Nie nalezy zdejmowa humusu w czasie intensywnych opadéw i bémminio po nich, aby unikié zanieczyszczenia
gling lub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.

6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai robdt polega na wizualnej ocenie komplétmaisunicia humusu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@ANymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) zdjej warstwy humusu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 mwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdlnogi lub odwiezieniem na odktad,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji tecanij (OST) § wymagania dotycce wykonania i odbioru
robot zwiazanych z rozbiérk elementow drég, ogrodaei przepustéwPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-
00212610022 Kughdw Gorny w kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscowoi Kucebow, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogoblna specyfikacja techniczna (OST) stanowi ohpwica podstaw opracowania szczego6towej
specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako do&nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatji rob6ot na
drogach krajowych i wojewddzkich.

Zaleca sj wykorzystanie OST przy zlecaniu robot na drogaedjskich i gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych z rozbiork
- warstw nawierzchni,
- kraveznikow, obrzey i opornikow,
- sciekoéw,
- chodnikow,
- ogrodze,
- barier i pagczy,
- znakéw drogowych,
- przepustéw: betonowyckelbetowych, kamiennych, ceglanych itp.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okékenia podstawowe aszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogl6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rusztowania

Rusztowania robocze przestawne przy rozbiérceppistéw mog by¢ wykonane z drewna lub rur stalowych w
postaci:

- rusztowa koztowych, wysokéci od 1,0 do 1,5 m, sktadgjych s¢ z lezni z bali (np. 12,5 x 12,5 cm), nég z
krawedziakoéw (np. 7,6 x 7,6 cm),esen (np. 3,2 x 12,5 cm) i pomostu z desek,

) rusztowa drabinowych, skiadagych s¢ z drabin (np. diugi 6 m, szerokéci 52 cm), usztywnionych
stezeniami z desek (np. 3,2 x 12,5 cm), na ktérychelzlech (np. 3,2 x 6,3 cm) uklada pomosty z desek,

) przestawnych klatek rusztowaniowych z rutostgich srednicy od 38 do 63,5 mm, o wymiarach klatek okoto
1,2 x 1,5 m lub ptaskich klatek rusztowaniowych.(apur stalowychirednicy 108 mm i ownikdéw 45 x 45 x 5
mm i 70 x 70 x 7 mm), o wymiarach klatek okoto %,1,5 m,

) rusztowa z rur stalowychrednicy od 33,5 do 76,1 mm pokonych 4cznikami w ramownice i kratownice.

Rusztowanie naly wykona z materiatdw odpowiadajych nastpujacym normom:
- drewno i tarcica wg PN-D-95017 [1], PN-D-960(2], PN-D-96002 [3] lub innej zaakceptowanej mrze
Inzyniera,

- gwadzie wg BN-87/5028-12 [8],

- rury stalowe wg PN-H-74219 [4], PN-H-74220 litb innej zaakceptowanej przezzymiera,

- katowniki wg PN-H-93401[6], PN-H-93402 [7] lub inneaakceptowanej przezyniera.

3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
0Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
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3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drég, ogrodad przepustow mze by wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- tadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody etarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Og6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbidrki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

Ogodlne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ@O ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie roboét rozbiorkowych

Roboty rozbiorkowe elementéw drog, ogrodlzeprzepustéw obejmajusunicie z terenu budowy wszystkich
elementow wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaej projektova, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaujventaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Zgnier maze
polecit Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentaciji, w ktérej zostanie ékmey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbidrkowe mma wykonyw# mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez kyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasoem frezarek drogowych, nale speiné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robo6t rozbiérkowych przepustu agldokond:

odkopania przepustu,

ew. ustawienia przefmwych rusztowa przy przepustach wigzych od okoto 2 m,

rozbicia elementéw, ktdrych nie przewiduje silzyska@, w spos6b ¢gczny lub mechaniczny z ew. przegem

pretow zbrojeniowych i ich odgciem,

) demontau prefabrykowanych elementdéw przepustow (np. rdementéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin ig¢@@owym usurgciu taw, wzgkdnie ostréanego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zadoiu ponownego ich wykorzystania,

) oczyszczenia rozebranych elementéw, przeesgzh do powtornegozycia (z zaprawy, kawatkdw betonu,
izolacji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnyduysuwane bez powodowaniacgnych
uszkodzé. O ile uzyskane elementy nie stagie wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce
okreslone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST stag wlasnagcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementdw drogrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach, gdzie
zgodnie z dokumentagijprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnéci nalezy zapobiec gromadzeniwsiv nich wody opadowej.

Doty w miejscach, gdzie nie przewidujeg sivykonania wykopow drogowych nale wypelnié, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczago terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami oldlenymi w OST D-
02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogollne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przeangizh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypemhigjego ewentualne doly po usetych elementach nawierzchni, ogrodzé
przepustéw powinno spetidimdpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy robét zwazanych z rozbiérkelementéw drog i ogrodagest:
- dla nawierzchni i chodnika -’rtmetr kwadratowy),
- dla krawznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
- dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyctelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-M-000@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrsoi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robét obejmuije:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej doitwkh

- rozkucie i zerwanie nawierzchni,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki, w celu ponownego jejaycia, z utazeniem na poboczu,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbigrk
- wyréwnanie podie i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikéw:
- odkopanie kragznikow, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i e, }
) zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbi¢rki
- wyréwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;
c) dla rozbiorkiscieku:
- odslonicie scieku,
- feczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki, w celu ponownego jegazycia, z ut@zeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
- uzupetnienie i wyréwnanie podt,
- zatadunek i wywdz materiatéw z rozbiorki,
- uporadkowanie terenu rozbiérki;
d) dla rozbiorki chodnikow:
- reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego hiéoki w celu ponownego jegaycia, z utazeniem na poboczu,

- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbigrk

- wyréwnanie podie i uporadkowanie terenu rozbioérki;
e) dla rozbiorki ogrodze

- demontaelementéw ogrodzenia,

- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen

- zasypanie dotéw po stupkach z gagzeniem do uzyskaniasl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
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- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego biéoki, w celu ponownego jegazycia, z utgzeniem w stosy na
poboczu,
- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbigrk
- uporadkowanie terenu rozbiorki;
f) dla rozbidrki barier i pagczy:
demonta elementdw bariery lub peczy,
- odkopanie i wydobycie stupkéw wraz z fundateen

- zasypanie dotéw po stupkach wraz zezagzeniem do uzyskania#sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbigrk
) uporadkowanie terenu rozbiérki;
g) dla rozbiorki znakéw drogowych:
demontatablic znakéw drogowych ze stupkow,
- odkopanie i wydobycie stupkow,

- zasypanie dotow po stupkach wraz zezagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],

- zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbigrk

- uporadkowanie terenu rozbiorki;

h) dla rozbiérki przepustu:

- odkopanie przepustu, fundamentéw, taw, unecit.,

- ew. ustawienie rusztowaich p&niejsze rozebranie,

- rozebranie elementéw przepustu,

- sortowanie i pryzmowanie odzyskanych matéwat

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbigrk

- zasypanie dotow (wykopéw) gruntem z gaagzeniem do uzyskaniazsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporadkowanie terenu rozbiérki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.

2.  PN-D-96000 Tarcica iglasta og6lnego przeznaezeni

3. PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogdlnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane naacgo ogélnego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuagriione i walcowane na zimno
0golnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanaat®wniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierbwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, okglym
i kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru liniowych robot ziemnychHPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbow Gorny w
kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscovéoi Kucebdw, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosavjest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatyy |
modernizacji drég i obejmai
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) budowe nasypow drogowych,
c) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrantu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spetniajca warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktéra jest ograniczona korotirogi i skarpami rowdw.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré&nica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi
nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysod®jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptlytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony woe@ matej nénaosci, charakteryzujcy sk znacznym i dtugotrwatym
osiadaniem pod obgieniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie oké&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktdrego probki nie wykazuj
zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ nasciskanie R ponad 0,2
MPa; wymaga #ycia srodkdéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nédeypotazone w obgbie pasa rob6t drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem rob6t drogowych.

1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigieiz) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania
wykopéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypévzanaych prac zwizanych z tragdrogowa.

1.4.16. Wskaznik zag;szczenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

|, =L
° pds
gdzie:
Oi - Gestaié objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hfy/
Pas - Mmaksymalna €ptas¢ objgtosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z PN-B-

04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (MY/m

1.4.17.Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdw niespoistych, okslena wg
WZzoru:

o

C
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gdzie:
deo - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dip - srednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéna wg wzoru:

gdzie:
E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyroizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998
[4],

E, - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnginchzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wiokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastygen polietylenowych, polipropylenowych i poliestrget,
charakteryzujcy sie miedzy innymi dua wytrzymatdcia oraz wodoprzepuszczakwa, zgodny z PN-ISO10318:1993
[5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmaj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusagpsiatki, geokompozyty, geomembrany,
zgodnie z wytycznymi IBDIM [13].

1.4.20.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” plt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét

Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
1.6. Kody i nazwy robot wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )

4511 00 00 - 1 — Roboty w zakresie burzenia bi@rki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

2. MATERIALY (GRUNTY)
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
+~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01 pkt 2.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowoi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp Wysjrzqzego!nyeme\lednostk _ _ Grupy g_runtow :
' WiasCIWosCl niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |~ dlina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwgzta,
- pospotka - rumosz glina zwkzta, glina
) . pylasta zw¢zta
- piasek gruby | gliniasty I
. i ’ Lo — i, it piaszczys-
- piaseksredni |— Zwir gliniasty ty, it pylasty
- piasek drobny — _pOSpé*ka bardzo wysadzinowe
- zuzel gliniasta - piasek gliniasty|
nierozpadowy —  pyh pyt piasz-
czysty
— glina piasz-
czysta, glina, glina
pylasta
— it warwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
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3 | Kapilarnag¢

bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik

piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

2.3. Zasady wykorzystania gruntéw

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinnyyéb przez Wykonawg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypow. Gruntyygame do budowy nasypéw mopdy¢ wywiezione poza
teren budowy tylko wéwczas, gdy stangwadmiar objtosci rob6t ziemnych i za zezwoleniermzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie kzdac nadmiarem okjosci robét ziemnych,
zostaly za zgod Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyintnidowa
nasypow lub wykonanie prac ebjch kontraktem, Wykonawca jest zobawméany do dostarczenia rownoime]
objetosci gruntéw przydatnych zaddet wkasnych, zaakceptowanych przezyhera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypokreslone w SST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnycby
wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terenéw na odklad hyaldo obowizkéw Zamawiajcego,
o ile nie okrélono tego inaczej w kontrakcie. Zynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntow,
ktérych czasowa nieprzydatitowynika jedynie z powodu zamarznia lub nadmiernej wilgotrigi.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilgogipdowiska agresywnego chemicznie
i biologicznie oraz temperatury. Powinienctip materiat bez rozdérdziur i przerw cigtosci z doby przyczepnécia
do gruntu. Wkéciwosci stosowanych geosyntetykéw powinnyc¢bggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentac]
projektowa. Geosyntetyk powinien posiatlaproba¢ techniczna wydanprzez uprawniopjednostk.

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do rob6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykézsie mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego sprztu do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nedzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarki,akbip tadowarki,
wiertarki mechaniczne itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grun(dpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do
hydromechanizaciji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarodgtskrzyniowe, tamociagi itp.),
— sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i ukladania geosyntetykow

Do przenoszenia i uktadania geosyntetykéw Wykonapmainien wywa¢ odpowiedniego spetu zalecanego
przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowprztu mogicego spowodowa uszkodzenie uktadanego
materiatu.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagag@éine” pkt 4.

4.2. Transport gruntéw

Wybér srodkéw transportowych oraz metod transportu powint®¢ dostosowany do rodzaju gruntu
(materiatu), jego oljosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtransportu. Wydajng srodkow
transportowych powinna kbyponadto dostosowana do wydajoiosprztu stosowanego do urabiania i wbudowania
gruntu (materiatu).

Zwigkszenie odleghxi transportu ponad walo zatwierdzone nie me by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zapfaty za transport, o ile gkwzone odlegkri nie zostaly wczaiej zaakceptowane na
pismie przez layniera.
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4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykow

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie €zgieczanie geosyntetykow
byty wykonywane w sposéb nie powodey mechanicznych lub chemicznych ich uszk@dZ@eosyntetyki wraiwe
naswiatto stoneczne powinny pozostaivgakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudaaan

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadnaé¢ wykonania wykopOw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwigksze ni
+ 10 cm. Rénica w stosunku do projektowanyclkednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Szerokdé¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wdcej niz + 10 cm,

a kravedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zrd¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej
tangensem dta. Maksymalne nieréwioi na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze fat
3-metrova, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoz réwndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i rédeio
skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwaodnienia pasa robét ziemnych

Niezalenie od budowy urgzen, stanowicych elementy systemoéw odwada@jch, ugtych w dokumentac;ji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaego warunki terenowe, wykofhaurzadzenia, ktére zapewni
odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absehdét ziemnych tak, aby zabezpie€zgrunty przed
przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma oheek takiego wykonywania wykopdéw i nasypow, aby
powierzchniom gruntu nadawav catym okresie trwania robét spadki, zapewstajprawidtowe odwodnienie.

Jeeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukggmawodnieniu, ktore spowoduje ich diugotravat
nieprzydatné¢, Wykonawca ma obowrek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny
koszt bez jakichkolwiek dodatkowych oplat ze strafgmawiajcego za te czynroi, jak réwnie za dowieziony
grunt.

Odprowadzenie wéd do istraglych zbiornikbw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi usimia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveani
robét ziemnych. Wykonanie wykopéw powinno pgstwac w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podiny i nad& przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentagjiojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powiniet tmiejszy nt 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy ni
2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleiwzgkdni¢c ewentualny wptyw kolejnii i sposobu odspajania gruntéw
oraz terminéw wykonywania innych rob6t na spetreemiymaga dotyczicych prawidiowego odwodnienia wykopu
w czasie pogpu robot ziemnych.

Zrédta wody, odstorte przy wykonywaniu wykopow, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody opadowe
i gruntowe naley odprowadzi poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyébwykonane zgodnie z dokumentacprojektowy i SST.
Szerokd¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wiej niz £ 5 cm. Dokladné&t
wykonania skarp rowow powinna dygodna z okrdona dla skarp wykopéw w OST D-02.01.01.

5.6. Uktadanie geosyntetykdw

Geosyntetyki naley uktada& taczac je na zaklad zgodnie z dokumengagrojektowa i SST. Jeeli
dokumentacja projektowa i SST nie padajaczej, przylegape do siebie arkusze lub pasy geosyntetykéwzpale
uktad& z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukpjoducenta lub decyzprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, aal& uzgodnieniu z laynierem, przykry to uszkodzenie pasami
geosyntetyku na diugoi i szerokdci wigkszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna dyoéwna i bez ostrych wygtow,
moaacych spowodowa uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania laloyprMetoda ukfadania powinna zapegvni
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przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej jgdhdana, na cafej jej powierzchni. Geosyntetykdiw naley
nacikga lub powodowad ich zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nadmdiotNie dopuszcza esiruchu maszyn
budowlanych bezpmednio na utaonych geosyntetykach. Naleje przykry¥ gruntem nasypowym niezwtocznie po
utozeniu.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegskardroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagjrojektov.
SzczegOla uwag; nalezy zwrdcié na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakei wykonania robo6t

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jako wykonania robét okiono w punkcie 6 SST
D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢atf.

Tablica 2. Cestotliwas¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokwi korpusu | Pomiar tédma, szablonem, fat o dlugdgci 3 m
ziemnego i poziomia lub niwelatorem, w odspach co 200 m
2 | Pomiar szerokai dna na prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
rowow tukach 0 R= 100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
3 | Pomiar rzdnych oraz w miejscach, ktére buglmatpliwosci
powierzchni korpusu
ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp
5 | Pomiar rownéci
powierzchni korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podtnego|Pomiar niwelatorem exinych w odstpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dnaraz w punktach wipliwych
rowu
8 | Badanie zagszczenia grunty Wskaik zag;szczenia okrda¢ dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej hiw trzech punktach na
1000 nf warstwy

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokdé¢ korpusu ziemnego nie me r&nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowdw

Szeroké¢ dna rowdw nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sig od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego oesj niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemta.
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6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone f24metrova, nie mog przekraczé 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwnaci skarp, mierzone fat3-metrows, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwomy przez pomiar niwelatorem
rzednych wysokéciowych, nie mae dawé réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub
+1 cm.

6.3.9.Zageszczenie gruntu

Wskaznik zag:szczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z zateonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntola #térych nie ména okrali¢ wskaznika zagszczenia nalgy
okresli¢ wskaznik odksztatceniag) zgodnie z normPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemnywykonawca powinien przedst@winzynierowi
swiadectwa stwierdzage, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napmgbaty technicznej i zachowa
swoje wihaciwosci w kontakcie z materiatami, ktérexdizie oddzield lub wzmacnia przez okres czasu nie krétszy od
podanego w dokumentacji projektowej i SST.

6.5. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spelnigge wymagéa podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, taas
odrzucone. Ji materialy nie spetniace wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara
Wykonawca wymieni je na wéaiwe, na wkasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazujwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikaciji
powinny by ponownie wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier ma@ze uzng wad; za nie majca zasadniczego wpltywu na
cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiétkpotracen za obniong jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@OWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych
Jednostka obmiarawest ni (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumentapjojektova, SST i wymaganiami kyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsci podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
Zakres czynn€ri objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02DBla 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Oiemia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prébekigwv

3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kap#ai biernej

4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngn#gania i badania

5. PN-ISO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia

6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moduadksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obezenie plyt

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu
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10.2. Inne dokumenty

10.
11.
12.
13.

Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drog szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.
Instrukcja bada podtaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPrg¢awa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmachiania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru wykopow w gruntach nieskalisty€izebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kigbow Gorny
w kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscovéoi Kucebdw, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budatyy |
modernizacji drég i obejmajwykonanie wykopow w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. OgoIne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotyseze robot podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.
1.6. Kody i nazwy robot wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )
4511 00 00 - 1 — Roboty w zakresie burzenia bidrki obiektéw budowlanych; roboty ziemne

2. MATERIALY (GRUNTY)

Materiat wystpujacy w podiczu wykopu jest gruntem rodzimym, ktérgdrie stanowit podtze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemichodatnych i potsztywnych [12] powinien charalg@mwa: sie
grupa nasnoéci G;. Gdy podtae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmwmci, nalezy podiaze doprowadxi
do grupy nénasci G, zgodnie z dokumentacja projekipwSST.

3. SPRET

Ogdlne wymagania i ustalenia dotgce sprztu okrelono w SST D-02.00.01 pkt 3.
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogoblne zasady prowadzenia rob6t podano w SST DROR2L pkt 5.

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoish stateczn& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodige wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopmh podcecia lub innych
odstpstw od dokumentacji projektowej ohza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposéb, aby grunty ozriym stopniu przydatrigi do
budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, w spastibmaliwiajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powyszego
wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem wagebtechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimpny by bezpdrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odklad. O ile Aynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje odpowiednio
zabezpiecz§ przed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychérobemnych powinno spetrdiawymagania,
dotyczice minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warti wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robétrgiem

Minimalna wartdc¢ | dla:
Strefa i A
Korpusu Autostrad i drég _innychdrog
ekspresowych | kategoria ruch{i kategoria ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2

Gorna warstwa o grul§oi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gk;bokoég od, 20_ do 50 cm ofd 1,00 1,00 0,07
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyth spetniai wymaganego wskaika zagszczenia,
to przed utéeniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdsci wskaznika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskgnicte przez bezpwoednie
zagszczanie gruntéw rodzimych, to najepodiaé $rodki w celu ulepszenia gruntu podéy umdliwiajacego
uzyskanie wymaganych wagm wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowaniarodki, o ile nie § okreslone
w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia do akagigtazynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnosé¢ warstwy gruntu na powierzchni robét ziemnych nagtawie pomiaru
wtérnego modutu odksztatcenia Egodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébwarstwy gruntu (nadkfadu) povs;
rzednych robét ziemnych jest mniejsza 6,3 m.

Z chwila przystipienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @8apza si po nim jedynie ruch maszyn
wykonujacych £ czynndg¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktore nie spohyjp
uszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robd6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych pasy
warunkéw obciza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzegiadngci z wymaganiami ok&onymi w dokumentaciji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegplwag: nalezy zwrécic na:
a) sposo6b odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igiozakdiczeniu,
d) dokfadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykczenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug age okreslonych w pkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100kD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr szécienny) wykonanego wykopu.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-0210pk0 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrici podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp datklad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wyladunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowéw, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj,
— rozplantowanie urobku na odkfadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Spis przepiséw zwrzanych podano w SST D-02.00.01 pkt 10.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji tecknig (SST) § wymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z wykonaniem wyrGwnania poprzecznego i podigo podbudowy mieszankami mineralno-
asfaltowymi:Przebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbow Gérny w kilometrze 0+000 do 1+162
w miejscowdci Kucegbow, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna stanowi dokdimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realiii
robét na drogach gminnych.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot ag@nych z wykonaniem
wyréwnania poprzecznego i podhego podbudowy mieszankami mineralno-asfaltowymi.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej gégbakltadana na istniggej warstwie w celu wyréwnania jej
nieréwnaci w profilu podiwnym i poprzecznym.

1.4.2.Pozostate okigenia & zgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi w
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” oraz w D-05.03.0%ayierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogo6lne wymagania dotygze rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéinkt’ 5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padaw D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Kruszywo

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyrwcze, wykonywanych i wbudowywanych na
goraco, naley stosowa kruszywa spetniafce wymagania ok&one w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 2.

2.3. Wypetniacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyr@wcze naley stosowd wypetniacz wapienny
spetniajcy wymagania podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchrbatonu asfaltowego” pkt 2.

2.4, Lepiszcza

Lepiszcza powinny spetiiavymagania okrdone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfedtyo”
pkt 2.

2.5. Sktadowanie materiatow
Dostawy i sktadowanie kruszyw, wypetniaczy i legis powinny by zgodne z wymaganiami oléfenymi w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowenjd’2.
3. SPRZAT
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania robét

Sprzt do wykonania warstw wyrdwnawczych z mieszanekem@no-asfaltowych zostat oléteny w SST D-
05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 3.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania nog6pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Transport kruszyw, wypetniacza i lepiszcz powinispetnid wymagania okrdone w SST D-05.03.05
,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

4.3. Transport mieszanki mineralno-asfaltowej

Transport mieszanki mineralno-asfaltowej powinispetnid wymagania okrdone w SST D-05.03.05
,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w D-M-00.0QWymagania ogoine” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Zasady projektowania mieszanek mineralno-asfalbbwg okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Zasady produkcji, dozowania sktadnikéw i ich masa g okreslone w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z
betonu asfaltowego” pkt 5.

5.4. Zaréb probny
Zasady wykonania i badania podano w SST D-05.0\@%vierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 5.
5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwamnie profilu masa mineralno-asfaltowg

Przed przysipieniem do wykonywania wyrOwnania poprzecznego dhpimego powierzchnia podbudowy
powinna zost& oczyszczona z mego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Waragkonania oczyszczenia i
skropienia podbudowy podangw SST D-04.03.01 ,0Oczyszczenie i skropienie watgtwstrukcyjnych”.

Powierzchni podbudowy, na ktorej grubé warstwy wyrownawczej bytaby mniejsza od grétianinimalnej
uktadanej warstwy wyréwnawczej, naje sfrezowg& na gkbokas¢ pozwalajca na jej ul@enie. Frezowanie
nawierzchni natey wykona zgodnie z SST D-05.03.11 ,Recykling”.

5.6. Ukladanie i zagszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubé¢ warstwy wyréwnawczej uzateiona jest od grubigi kruszywa w mieszance. Napkiszy
wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekrat£g5 grubdci uktadanej warstwy. Przed przysteniem do ukladania
warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznatczywelee ukladanej warstwy wzdiukrawedzi podbudowy
lub jej osi za pomagstalowej linki, po ktérej przesuwaesizujnik uradzenia sterucego uktadark

Maksymalna grub& ukladanej warstwy wyrOwnawczej nie powinna przeked 8 cm. Przy grubsei
przekraczajcej 8 cm warstw wyréwnawcz nalezy wykona w dwu lub wecej warstwach nie przekraczeych od 6
do 8 cm.

Warstvwe wyréwnawcz uktada st wedlug zasad okénych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu
asfaltowego” pkt 5.

Zagzszczenie warstwy wyréwnawczej z mieszanki minerasfaltowe] wyprodukowanej i wbudowanej na
goraco odbywa si wedtug zasad podanych w SST D-05.03.05 ,Nawierzchibetonu asfaltowego” pkt 5.

Ze wzgkdu na zmieng grubcé zag:szczanej warstwy wyrdwnawczej Wykonawca robo6t, waspawie
przeprowadzonych préb, przedstawi Inspektorowi Naglzlo akceptaciji sposob zsgczania warstw wyréwnawczych
w zaleznosci od ich grubéci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréamgj podbudowy we wdaiwym stanie, a do czasu
utozenia na niej nagpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia poldivy Wykonawca naprawi na koszt
wihasny.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolnét 6.
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6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnaadania zgodnie z ustaleniami zawartymi w
SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu asfaltowegkt’6, w zakresie obejmagym badania warstw tgcych pontej
warstwyscieralne;.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy podan&3®T D-05.03.05
,Nawierzchnia z betonu asfaltowego” pkt 6.

6.4.Wymagania dotycace cech geometrycznych wykonanego wyréwnania podboway
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygzch cech geometrycznych wykonanego wyréwnania ipayvi
by¢ zgodne z okrdonymi w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonu lsfaego” pkt 6.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w D-M-00.00M¥gmagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest Mg (megagram) wbudowanej mieszanki mineralsialtowe;.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OglIne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru robét podano w D-M-00.0QW@magania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagjojektowa, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tieji wedtug pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbhiér robd6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Roboty zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy naldo robdt ulegajcych zakryciu. Zasady ich
odbioru g okreilone w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 8.2.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy platrégi podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 Mg wyréwnania podbudowy mieszanineralno-asfaltowobejmuje:
- —  prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- —  oznakowanie robét,
- —  dostarczenie materiatow,
- — wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej
— —  transport mieszanki na miejsce wbudowania,
- —  posmarowanie garym bitumem krawdzi urzdzer obcych,
— —  rozcielenie i zagszczenie mieszanki zgodnie z zadnymi spadkami i profilem,
- —  przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwizane z wykonaniem wyréwnania podbudowy mieszankanieralno-asfaltowymi
wytwarzanymi i wbudowywanymi na ggro @ podane w SST D-05.03.05 ,Nawierzchnia z betonal@sfrego” pkt
10.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru nawierzchni tluczniowePrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbéw Gorny w
kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscovéoi Kucebdw, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96023 [20].

Nawierzchng thuczniows wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgiiowe;j:
— bezparednio na podtzu gruntowym przepuszczalnym,
— na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiotlatniymi wzgkdnie na warstwie odcingej - w przypadku
podtaza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub ¢gej warstw z tlucznia i kiica kamiennego, cych na podiau
naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzdatgah do bezp&edniego przejmowania ruchu.

1.4.2.Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany preszchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B@11
[1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyndainajmniej jednokrotnego przekruszenia skat fityc
i rozsiania na frakcje lub grupy frakcji, charaktarace s¢ ziarnami ostrokraadziastymi o nieforemnych ksztattach,
wg PN-B-01100 [1].

1.4.4.Tiuczer - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskanewwiku rozdrobnienia w granulatorach tamanego
kruszywa zwyklego, charakteryage sé chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztaltemara o stpionych
krawedziach i nareach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9. Pozostate okidenia s zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi
w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Og6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ngdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy rob6t wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )

45 23 60 00 - 0 — Wyroéwnanie terenu
2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan SST D-M-00.00.00.
~Wymagania ogolne”
2.2. Rodzaje materiatéw
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctimizniowej wg PN-S-96023 [20hs
— kruszywo tamane zwykte - tlucize kliniec, wg PN-B-11112 [15],
— mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],

- kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-11118],
- woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
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2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zafexsici od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami normy PN-S-
96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:
— $rednim i lekk@drednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub Ill, gatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,21 3

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia i&tia klasy Il i 11l wedlug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralng¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN
B-06714-42 [13]:
a) po pehnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie

wigcej ni:
- wtluczniu 35 50
- wklincu 40 50
b) po 1/5 peinej liczby obrotéw, % ubytku masy| w
stosunku do ubytku masy po petnej liczbie obrothie, 30 35
wiecej niz:
2 | Nasikliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nle
wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeotmaych 20 3,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 50

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20
[11], % ubytku masy, nie wtej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeatmaych 4,0 10,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych 50 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowarej
metody bezp&edniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B
11112 [15], nie wdcej niz:
- wklincu, 30 nie

- w tluczniu nie bada s | bada si

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i&tia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm, odsianych na
mokro, % (m/m), nie wécej niz;

- w thuczniu 3
- w kliacu 4
b) zawarté¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Kecu, %
(m/m), nie mniej ni: 75
c) zawart@¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, % (m/m), nig
wigcej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kcu, % (m/m), nig
wigcej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w tluczniu lub kiicu, wg

PN-B-06714-12 [6], % (m/m). nie wéej niz 0.2
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], (%
(m/m), nie wecej niz:
- w tluczniu 40
- w klinhcu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych w tluczniu lub Kcu
wzorcowa

wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza
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Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgr@jnulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla
mieszanki
miatu drobnej
granulowanej

Lp. Wiasciwosci

1 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-06714-12

[6], % (m/m), nie wicej niz 0.5 01
2 | Wska&nik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nje

mniejszy ni:

- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65

- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawarté¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B
06714-26 [12]. Barwa cieczy nie ciemniejsza ni

4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m),
nie wigcej niz:

i wzorcowa wzorcowa

20 15

5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B- nie

06714-15 [7], % (m/m). nie mniej i bada si 15

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania og6ine”
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przygspujacy do wykonania rob6t powinien wykazasie mozliwoscia korzystania
Z nastpujacego spratu:
- ukfadarek lub rowniarek do ré@elania ttucznia,
- walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowymnn@jmniej 30 kN/m, ew. walcdéw wibracyjnych o n&dis
jednostkowym waltu wibracego co najmniej 18 kN/m lub plytowych =zagczarek wibracyjnych o nacisku
jednostkowym co najmniej 16 kNfm
— przewanych zbiornikéw do wody (beczkowoz6w) zaopatrzonyehurzadzenia do rozpryskiwania wody oraz
pomp do napetniania beczkowozéw wod

4. TRANSPORT

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi riaddeni, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniemdézas
transportu kruszywa powinny bygabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Spos6b zatadunku i roztadunkrodkéw transportowych natg dostosowé do wytrzymatdci kamienia, aby
nie dopyci¢ do obttukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00. ,Wymagania ogoélne”
5.2. Przygotowanie podiaa

Podize pod nawierzchai tluczniona powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogélnymi
okreslonymi w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdlne”

Nawierzchnia tluczniowa powinna dyitozona na podiau zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek
gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistyrad nawierzchni thuczniows powinna by utozona warstwa
odcinapca albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pauahizy warstvq hawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem paetavarstwy
odcinapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wyrany wzorem:

49



D-05.02.01. — Nawierzchnia ttuczniowa

gdzie:
D,s - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsisly odcinajcej,
Dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiga.

Geotekstylia przewidziane dazycia pod nawierzchai ttuczniows powinny posiada aprobat techniczi
wydary przez uprawniofp jednostk. W szczegélnéci wymagana jest odpowiednia wytrzym&omechaniczna
geotekstyliow, uniemdiwiajaca ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpdmie wiaciwosci filtracyjne,
dostosowane do uziarnienia patagruntowego.

5.3. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczfto wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 pized
rozpoczciem rob6t Wykonawca powinien wykaheadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spekz stosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wkiwy,
— okreslenia grubdci warstwy w stanie lenym, koniecznej do uzyskania wymaganej géagbovarstwy zagszczonej,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, koniecznej do uzyskania wymaganegesagzenia warstwy.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinieayd takich materialéw oraz spitu, jakie kzda stosowane do
wykonywania hawierzchni.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800 fa diugdé nie powinna by mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przys4pi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddziprobnego przez
Inzyniera.

5.4. Whudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni thuczniowej nie by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi@ warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie ma przekracz& 20 cm. Nawierzchni
0 grubdgci powyzej 20 cm nalgy wykonywa: w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno IByrozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu uktadarki albo
rowniarki. Grubd¢ rozlazonej warstwy ldnego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu
osiagnigto grubag¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozéeniu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszym B0 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powirgEpoczaé Si¢
od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podienymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku poprzecznym mpioavirozpoczé sig od dolnej krawdzi i przesuwéa pasami
podtuznymi, czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Dob6r walca gtadkiego w zaleosci od
twardasci ttucznia, mana przyjmowad wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dob6r walca gtadkiego w zatesci od twardaci thucznia

Twardas¢ i wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktorej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Miekka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zagszczanie mina zakaczy¢, gdy przed kotami walca przestapie tworzy¢ fale, a ziarno tlucznia
o0 wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem kota walcawtiacza st w nawierzchng, lecz miadzy sig na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego mgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanienkia od
4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowanej od 5,86 4 mm przy eglym zagszczaniu walcem statycznym
gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesna niej od razu warstwgérm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione
przestrzenie mizy ziarnami thucznia powodujepsze zwizanie obu warstw ze sabNatomiast gorpwarstve nalezy
klinowa¢ tak dtugo, dopdki wszystkie przestrzenie nie aastvypetnione klihcem.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zaleca skrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne,
co powodujeze kruszywo mniej gikruszy, mniej wyokigla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zagszczenie mina uwaaé za zakaczone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy
kruszywa przed watami.
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Jeli dokumentacja projektowa, SST lubzimier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawiergcto naley
rozsyp& cienlq warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skrapgo wody i wciera, w zaklinowan warstw tlucznia,
wytworzory papk: szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania malprzepycic¢ kilka razy walec na szybkim biegu
transportowym, aby papka zostata wessana ab gvarstwy. Waly walca natg obficie polewa woda, w celu
unikniecia przyklejania do nich papki, ziarn kdia i tlucznia. Zamulanie jest zalazone, gdy papka przestanie
przenik& w glab warstwy.

Jeli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa réwniez
miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sgtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jestkowym
watu wibrujpcego co najmniej 18 kN/m lub plytowymi zggczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym co
najmniej 16 kN/), zagszczenie nalg przeprowadza wedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, lecz be
skrapiania kruszywa wadLiczbg przegé sprztu wibracyjnego zalecagustalt na odcinku prébnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni ppldbat, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnidlije
nie byla zagszczana uemlzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajidzana (dogszczona) przez
samochody na calej jej szergkbw okresie od 2 do 6 tygodni, w zwku z czym zaleca giprzektadanie ruchu na
rézne pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogdl
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdndadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméwazystkie
wihasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikacii.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie rob6t przy budowie nawierzchni tlucznipwalezy kontrolowa z czstotliwoscia podam ponizej,
nastpujace wiaciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawardé ziarn nieforemnych w kruszywie
- €O najmniej 1 raz na dziennej dzialce roboczéym, ze maksymalna powierzchnia nawierzchni przypackajna
jedno badanie powinna wyné$00 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwo$¢ kruszywa, odporn@ kruszywa na dziatanie mrozu - przyzkej zmianiezrodia
pobierania materiatow.

Prébki naley pobierg w sposdb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki bada
powinny by¢ na bieaco przekazywane #tynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrpeg ocern wszystkich witaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny Ly
wykonane przez Wykonawe czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii robot i zawsze w przypadku zmiany
zrédta pobierania materialtéw oraz na polecenigyiirera. Probki do badapetnych powinny by pobierane przez
Wykonawe w sposob losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergzynatychmiast po jej za&gzczeniu, co najmniej w dwdch
losowo wybranych punktach nakej dziennej dzialce roboczej i nie rzadzie; mi jednym punkcie na 400 “m
nawierzchni.

Dopuszczalne odchytki od projektowanej gréticmawierzchni nie powinny przekracza 10%.

6.5. Pomiar négnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02
[23]. Pomiar nalgy wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 fnlub wedtug zaledelnzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna spelhiaymagania dotycge ngnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana gnas¢ nawierzchni tluczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtérny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekka@redni isredni 100 170
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Zagzszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego modutu
odksztatcenia do pierwotnego modutu odksztatceniarzonych przy gyciu ptyty o srednicy 30 cm, jest nie wkszy

I, |
od22Me ‘Mg <22y

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetmiap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji anst
odrzucone. Jeeli kruszywa, nie speliage wymaga zostam wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca
wymieni je na wiaciwe, na wlasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujieksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny bBynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gatibgé warstwy,
wyréwnane i powtornie zagzczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniem@ionanej warstwy jest
niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Pongkonaniu nagipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ndnos¢ nawierzchni

Jezeli nasnos¢é nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliz roboty niezbkdne
do zapewnienia wymaganejdmmsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawgtka wtedy, gdy zarienie ndnosci nawierzchni
wynikto z niewtaciwego wykonania przez Wykonawoob6t.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWymagania ogdine”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@Q,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektova, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00. ,Wymagania ogélne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 hnawierzchni thuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
— dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,
— rozilozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienoein zag:szczenie
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniegz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaledziat, nazwy i oké&enia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieahkégio sci woda

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie ayyiratcci nasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczduoieralngci na tarczy Boehmego

5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie zyytraldici kamienia na uderzenie
(zwieztose)

6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. d@zanie zawartgi zanieczyszcze
obcych
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12.

13.

14.
15.
16.

17.

18.
19.
20.
21.
22.
23.

24,

CLoxN

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-20
PN-B-06714-26
PN-B-06714-42
PN-B-11104
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-32250
PN-S-06101
PN-S-96023
BN-88/6731-08
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

Kruszywa mineralne. Badania.&2zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie ksztaltu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporgoi metod,
bezpdredna

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporsoi metod
krystalizaciji

Kruszywa mineralne. Badania. ©zanie zawari@i zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w bebnie Los
Angeles

Materiaty kamienne. Brukowiec

Kruszywo mineralne. Kruszywo famedoeawierzchni drogowych

Kruszywo mineralne. Kruszywo natwealdo nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania
zgodndci

Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki techniczne

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@aehnia z tlucznia kamiennego

Cement. Transport i przechowyeani

Oznaczanie wghika piaskowego

Oznaczanie modutu odksztatcenigierzchni podatnych i podia przez
obciazenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar réenpnawierzchni planografem i tat

i ocena
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem nawierzchni z betonu asfagav- warstwyécieralnej dla drég o ruch
KR1 Przebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbow Goérny w kilometrze 0+000 do 1+162 w
miejscowaci Kucgbow, gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonywaniem
warstwyscieralnej z betonu asfaltowego wg PN-S-96025:20@0. [

Nawierzchnt z betonu asfaltowego moa wykonywé dla drég o kategorii ruchu od KR1 wg ,Katalogu
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poysmych”, IBDIM - 1997 [12] wg poniszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

: liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kN/pas/dob
KR1 >12

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa ipemiacza mineralnego o oklenym sktadzie
i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedai iloscia asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gao, w okrélony sposéb, spetigja okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfatioutazona i zagszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynkira poprawia adhegjasfaltu do materiatow
mineralnych oraz zwksza odporn@& btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywamiody; maze by
dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podtaze pod warstw asfaltowa - powierzchnia przygotowana do wémia warstwy z mieszanki mineralno-
asfaltowe].

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony Igimi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Préba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $disvosci sa
zgodne z receptaboratoryjn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (@gdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach
zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psgogtu i uzyskiwanych parametréw technicznych robét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — ohgienie drogi ruchem samochodowym, wygae w osiach obliczeniowych (100 kN)
na obliczeniowy pas ruchu na dob

1.4.11. Pozostale okegtenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
1.6. Kody i nazwy rob6t wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drég
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2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pwdav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowd asfalt drogowy spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eienie asfaltu modyfikowanego polimerami, to
polimeroasfalt musi spetriavymagania TWT PAD-97 IBDiM [13] i posiadaprobat technicza.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano
w tablicy 1.

2.4. Wypeiniacz

Nalezy stosowda wypetniacz, spetiafy wymagania okrgone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza
podstawowego i zagiczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnattagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsteigralnej z betonu asfaltowego

L Rodzai materiatu Wymagania wobec materiatoy
P J w zaleznosci od kategorii ruchy
nr normy KR 1 lub KR 2
1 | Kruszywo ftamane granulowane wg PN-B-11112:1996], [PN-B-
11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kl. I, II; gat.1, 2
b) ze skat osadowych jw.
C) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe i stalownicze)
jw.
2 | Kruszywo tamane zwykie
wg PN-B-11112:1996 [2] ki. I, 1I; gat.1, 2
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki I, 1l
4 | Grys izwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcalrsdgo wg
WT/MK-CZDP 84 [15] ki. 1, 1I; gat.1, 2
5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy,
zastpczy
b) innego pochodzenia wg orzeczenia laboratorgineg pyly z odpylania,
popioty lotne
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70,
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 | Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;
gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidzywami, w ilgci
< 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i iaw/ce bez ograniczenia iciowego
3) preferowany rodzaj asfaltu
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Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza stosowanie wypetniacza innego pochodzenia, npy pyt
z odpylania, popioty lotne zegla kamiennego, na podstawie orzeczenia laborai®gg i za zgoglInzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nadg stosowd kruszywa podane w tablicy 1
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivaic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem
i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa kdpoj frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa
Nalezy stosowd drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehtiajwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].
3. SPRET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfadigo powinien wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
- wytwérni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— ukladarek do ukladania mieszanek mineralno-asfgitbvypu zagszczanego,
— skrapiarek,
— walcéw lekkich,srednich i cézkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agtzen czyszcacych,
- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub cesdw.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozt zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych m®odbywa sie w:

— cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irvyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewoz¢ zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiM ] b8az w aprobacie
technicznej.

4.2.3.Wypelniacz

Wypelniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviadgpkich,
umazliwiaj acych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany nima przewoz dowolnymi srodkami transportu w spos6b zabezpieczony przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymarkauszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawitgmiem.
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4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowyladowczymi z przykryciem w czasie
transportu i podczas oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nieippew przekracz& 2 godzin z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si stosowanie samochoddéw termosoéw z podwdéjnyaianami skrzyni wypog@nej w system
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@O®M,Wymagania ogodlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robo6t, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do
akceptacji projekt skladu mieszanki mineralno-asfe¢j oraz wyniki bada laboratoryjnych poszczegdinych
sktadnikéw i probki materiatléw pobrane w obegridnzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:

— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikow z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnagdmic sig w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego
przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego
Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawas asfaltu podano w tablicy 2.

Tablica 2. Redne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki rainej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawarfoi asfaltu

Rzedne krzywych granicznych MM w
zaleznasci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1 lub KR 2
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartd¢ asfaltu od 0 0d 0dol6 |odOdo8
do 20 lubod O0do|lubod 0do
12,8 6,3
Przechodzi przez:
25,0 100
20,0 88+100 100
16,0 78+100 90100
12,8 68+93 80100
9,6 59+-86 69+100 100
8,0 54+83 62+93 90+100
6,3 48+78 56+87 78+100
4,0 40+70 4576 60+100
2,0 29+59 35+64 41+71
zawartgé
ziarn > 2,0 (41+71) (36+65) (29+59)
0,85 20+47 26+50 27+52
0,42 13+36 19+39 18+39
0,30 10+31 17+33 15+34
0,18 7+23 13+25 1325
0,15 6+20 1222 1222
0,075 5+10 711 8+12
Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu w
MMA, % m/m 5,0:6,5 5,0:6,5 5,5+6,5
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnydh warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1do 3.

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
r
%0 A / 10
.,
80 . VA 20
S A 7
g 70 y 0 o
w .
N 80 / w0 8
5 - @
= 50 50 ©
‘N [
5 + 4 S
[l
§ 40 60 *g
N B N
4 30 70 &
B 1 1 1
20 80
-
10 90
0 100
0.075 0,15 0,18 0,3 042 0,85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki ralnej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem dla KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 A
y'd 10
80 yd 20
R 4 /
g 70 L
w -
N ¥ [
[: 3] 60 40 =
N e °
g 4]
‘w5 50 50 ¢
8 2,
S 40 - 60 1
& -~ -1 8
n. 30 / 70 8
20 . — 80
/ /./‘
10 4 = - 20
0 100
0,075 0,15 018 03 042 0,85 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankeminej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do wagrstw
scieralnej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankienainej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o ohgteniu ruchem nawierzchni drogi o ohéeniu ruchem KR1 lub KR2

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinieft lnstalony na podstawie badarébek wykonanych wg metody
Marshalla. Probki powinny spetdiazymagania podane w tablicy 3 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétgmagania podane w tablicy 3 Ip. od 6 do 8.

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA

Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2
1 | Modut sztywnéci petzania?, MPa nie wymaga si
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w 555
temperaturze 60C, kN =
3 | Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., % viv od 1,5do 4,5
5 va\\fyp(szlnlenle wolnej przestrzeni w gitkach od 75.0 do 90.0
6 | Grubai¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm 0d 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, ingdtcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fa
projektowania skladu MMA
2) probki zagszczone 2 x 50 udenzebijaka

N

Yy
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lulaglym zapewniajcej
prawidtowe dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenieymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikgatowej
mieszanki mineralno-asfaltowe;.

Dozowanie skladnikéw, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne
z recepd. Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzegtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od
temperatury.

Tolerancje dozowania skladnikbw mpgwynost: jedna dziatka elementarna wagi, walilie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jeceli jest przewidziane dodanigodka adhezyjnego, to powinien onébgiozowany do asfaltu w sposéb
i w ilosciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien b§ ogrzewany w sposob fredni, z uktadem termostatowania, zapevatian
utrzymanie statej temperatury z tolerantjs° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyiosi

-dlaD 50 od 145C do 165 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
- dla D 100 od 135C do 166 C,
- dla polimeroasfaltu -  wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptmadodaniu wypetniacza
uzyskata wtaciwa temperatur. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna byyzsza o wecej niz 30°
C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralriakasve].

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powiwgaost:

-zD50 od 140C do 176 C,
-zD70 od 135C do 165 C,
-z D100 od 130C do 160 C,
- z polimeroasfaltem - wg wskazaroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podiaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinnd byyprofilowane i réwne. Powierzchnia
podtaza powinna by sucha i czysta.
Nieréwnaci podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Maksymalne nierowstm podica pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralm
1 | Drogiklasy A, Si GP 6
2 | Drogiklasy GiZ 9
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12

W przypadku gdy nieréwroi podiaza @1 wicksze od podanych w tablicy 5, pogko naley wyréwna
poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego t@@dnaley skropt emulsp asfaltow lub
asfaltem uplynnionym w ikzi ustalonej w SST. Zalecane §t asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub
uptynniacza podano w tablicy 5.

Powierzchnie czotowe kragnikéw, wltazow, wpustow itp. uszizen powinny by pokryte asfaltem lub
materiatem uszczelnigym okr&lonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 5. Zalecane ikzi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubjuptynniacza z asfaltu uptynnionego

Podie do wykonania warstwy llos¢ asfaltu po odparowaniu wody

Lp. 2 mieszanki betonu asfaltowego z emuls;ji Iub_ uptynniacza z asfaltu
uplynnionego, kg/fm
Podiare pod warstw asfaltova
1 | Podbudowa/nawierzchnia tluczniowa 0d 0,7do 1,0
2 | Podbudowa =z kruszywa stabilizowanggo
mechanicznie 0d 0,5d0 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu lub gruntu 0d03d0 0.5

stabilizowanego cementem
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4 Navylerzchma asfaltowa o chropowdtej 0d 0.2 do 0.5
powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazda utozom warstwe nalery skropt emulsp asfaltows lub asfaltem uptynnionym przed udkniem
nastpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegospaknia midzywarstwowego, w ilci ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza podano w tablicy 6.

Tablica 6. Zalecane ikzi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubjuptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp. Pokczenie nowych warstw emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego  kg/fh

1 | Podbudowa asfaltowa

2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza lub 0d 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 | Asfaltowa warstwa wiaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hy wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianymodparowanie wody lub
ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzetdaevynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/mi emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildciod 0,5 do 1,0 kg/fremulsii lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przy ilgci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrqtaczarki.

5.6. Warunki przystapienia do robd6t

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozenby¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od
+5° C dla wykonywanej warstwy grubd > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubd < 8 cm. Nie
dopuszcza siuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpwatazu, podczas opaddéw atmosferycznych oraz
silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zarob prébny

Wykonawca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowjzany do
przeprowadzenia w obecd§t Inzyniera kontrolnej produkcji.
Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okia sk wykonujc ekstraka.
Tolerancje zawartei sktadnikbw mieszanki mineralno-asfaltowej wetgm skladu zaprojektowanego
podano w tablicy 7.
Tablica 7. Tolerancje zawarfoi sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej wdgh sktadu zaprojektowanego przy
badaniu pojedynczej probki metoekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe dg
Lp.| Skfadniki mieszanki mineralno-asfaltowe| nawierzchni drég o kategorii ruchii
KR 1 lub KR 2
1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; +5,0
2,0
2 | Ziarna pozostafe na sitach o oczkach # m +30
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 -
3 |[Ziarna przechodre przez sito o oczkaq +20
# 0,075mm -°
4 | Asfalt +0,5

5.8. Odcinek prébny

Jereli w SST przewidziano konieczfto wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 pized
rozpoczciem roboét, Wykonawca wykona odcinek probny w celu:
- stwierdzenia czyayty sprz:it jest wiaciwy,
— okredlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed egagzeniem, koniecznej do uzyskania
wymaganej w dokumentacji projektowej grébiowarstwy,
— okreslenia potrzebnej iléci przef¢ walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawca zyje takich materiatow oraz spitm, jakie keda stosowane do wykonania
warstwy nawierzchni.
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Odcinek prébny powinien kyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawardcinka prébnego
przez Irkyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna ¢bywbudowywana ukladask wyposaoma w ukiad
Z automatycznym sterowaniem grdbiowvarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacj projektova.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnariysza od minimalnej temperatury mieszanki podane;j
w pkcie 5.3.

Zagszczanie mieszanki powinno odbyinvsie bezzwiocznie zgodnie ze schematem gtzejalca ustalonym
na odcinku prébnym.

Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshie mniej ni:
- dla asfaltu D 50 13aC,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12aC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltow.

Zagszczanie nalgy rozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia ulbonej warstwy
powinien by zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 3

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgdo osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmagia
powinny by catkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

Ztacze robocze powinno Byréwno obcite i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana
asfaltem lub oklejona samoprzylepteima asfaltowo-kauczukowv Sposob wykonywania &tz roboczych powinien
by¢ zaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralnalésivej i przedstawi wyniki tych bada Inzynierowi do
akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki minesedsfaltowej podano
w tablicy 8.

6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej gal@a wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8].
Wyniki powinny by zgodne z receptlaboratoryjm z tolerancy okreslona w tablicy 7. Dopuszcza giwykonanie
bada innymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wiaciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug mieknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wtciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg ziaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotnét wypetniacza.

Tablica 8. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki minerasfaltowej

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dzialce roboczej

1 | Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno{ 1 prébka przy produkcji do 500 Mg

asfaltowej pobranej w wytworni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiaciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
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4 | Wihasciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura skladnikdw mieszanki P
. . dozor cagly
mineralno-asfaltowej
6 | Temperatura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku i w czasje
asfaltowej wbudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.

8 | Wiaciwosci prébek mieszanki mineralno
asfaltowej pobranej w wytwarni

Ip.1i1p.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

jeden raz dziennie

6.3.5.Badanie wiaciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nate okresli¢ klas; i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki mineralstaléowej

Pomiar temperatury sktadnikéw mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury nai skal
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczasseperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi
w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki  mineralno-asfaltowgjega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru
w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadna¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygHu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocemieualnej jej wyghdu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej najeokreslac na prébkach zagzczonych metadMarshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wigiwos$ci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw wykonanych warstw nawierzchni z bet@sfaltowego podaje
tablica 9.

Tablica 9. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km

2 | Réwna¢ podhiuzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 | Réwna¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieficio 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidraugaici 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy | pomiar kdnych niwelacji podtnej i poprzecznej

oraz usytuowania osi wedtug
6 | Uksztalttowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 | Grubg¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3008 n
8 | Zlacza podtune i poprzeczne cala diugiozlacza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo

10 | Wyghd warstwy ocena gita
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.
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6.4.2.Szerokd¢ warstwyscieralnej

Szeroké¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnacébggodna z dokumentacjprojektovs,
z tolerancj +5 cm.

6.4.3.ROwna¢ warstwyscieralne;

Nieréwnaci podiwne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mieraeg BN-68/8931-04 [11] nie
powinny by wieksze od podanych w tablicy 10.

Tablica 10. Dopuszczalne nieréwiacowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/V_a rstwa
Scieralna
1 | Drogiklasy A, SiGP 4
2 | DrogiklasyGiZz 6
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltoweg@dwnkach prostych i na tukach powinnyébggodne
z dokumentagj projektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe

Rzedne wysokéciowe warstwy powinny hiyyzgodne z dokumentagcprojektows, z tolerancj + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentgapjojektows, z toleranci 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerancj + 10 %. Wymaganie to nie dotyczy
warstw o grubéci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wghoe-5 mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm,
dla ktérej tolerancja wynosi 5 mm.

6.4.8.Ztacza podiane i poprzeczne

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostofmadio osi. Zicza
w konstrukcji wielowarstwowej powinny Byprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.aZta powinny by
calkowicie zwizane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i wdzeniach w jezdni powinna wystagved 3do 5 mm
ponad ich powierzchai Warstwy bez opornikéw powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieéén
obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éniednolita tekstue, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszeych sg i spckanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestnizew warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST
i recepcie laboratoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarow jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwalisfvego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025@Q0] daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekbrganizaciji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itf@nsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kredzi urzdzen obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— rozilozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obcicie kravedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawiemzciogowych.Zwir
i mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyamane do nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywatueme z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych
. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naétoPakowanie, znakowanie i transport
. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfaltygirae
. PN-C-96173:1974  Przetwory naftowe. Asfaltyympione AUN do nawierzchni drogowych
. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody ®adaas mineralno-bitumicznych i
nawierzchni bitumicznych
9. PN-S-96504:1961  Drogi samochodowe. Wypeinkacrienny do mas bitumicznych
10. PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskdMaawierzchnie asfaltowe. Wymagania
11. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem idat

0o ~N O U1

10.2. Inne dokumenty

12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygidtsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

13. Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfaltygowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zeszy, 5
IBDiM, Warszawa, 1997

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfeé EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 60DiB,
Warszawa, 1999

15. WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jakbgrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego
surowca skalnego przeznaczonego do nawierdchgowych, CZDP, Warszawa, 1984

16. Zasady projektowania betonu asfaltowego ogkszonej odporngi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczania
odksztatcenia i modutu sztywiod mieszanek mineralno-bitumicznych metoghetzania pod obgieniem
statycznym. Informacje, instrukcje - zes#§t IBDiM, Warszawa, 1995

17. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejdnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowigddrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru rob6t zwqzanych z przeciwerozyjnym umocnieniem powierzchyiovskarp, rowéw sciekdw Przebudowa
drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kughdw Gorny w kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscowoi Kucebdw,
gmina Blizyn.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) stosovestajako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z trwatym
powierzchniowym umocnieniem skarp, rowégciekéw nasfpujacymi sposobami:
-  zastosowaniem elementow prefabrykowanych;

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.ROw - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wod

1.4.2.Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstwy glepnzerdnietej i zwiazanej korzeniami dinnosci trawiastej.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darmnpowierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, abgnitha w sposob trwaty
zwigzata s¢ z podiazem systemem korzeniowym. Darniowaniezicchowe wykonuje gina ptask, pasami poziomymi,
uktadanymi w rzdach réwnolegtych z przewdaniem szczelin pomilzy poszczegélnymi ptatami. Darniowanie
w krat (krzyzowe) wykonuje si w postaci paséw darniny uktadanych padekn 45, ograniczajcych powierzchnie
skarpy o bokach np. 1,0 x 1,0 m, ktére wypetngazgémi rodlinng i zasiewa traw.

1.4.4.Ziemia urodzajna (humus) - ziemigsliona zawierajca co najmniej 2% &ci organicznych.

1.4.5.1.4.5. Humusowanie - zespot czyrfwd przygotowupcych powierzchni gruntu do obudowy #innej,
obejmujcy dogszczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi magnkj z jej grabieniem (bronowaniem)
i dogeszczeniem.

1.4.6. 1.4.6Moletowanie - proces untiwiajacy dog:szczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, progvadzany
np. za pomogwalca o odpowiednio uksztattowanej powierzchni.

1.4.7.1.4.7. Hydroobsiew - proces obejmugy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewnyaigkow
uzyzniajacych i emulsji przeciwerozyjnych w celu umocniehialogicznego powierzchni gruntu.

1.4.8.Brukowiec - kamié narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony sztatcie nieregularnym i zaciglonych
krawedziach.

1.4.9. Prefabrykat - element wykonany w zakladzie przeowsgin, ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi
umocnienie rowu lulcieku.

1.4.10. Biowtoknina - mata z widkna bawetnianego lub bawglodobnego, wykonana techmikvtokninows
z rbwnomiernie rozmieszczonymi w czasie produkaegionami traw i rdin motylkowatych, stuaca do umacniania
i zadarniania powierzchni.

1.4.11.Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalne, palowe materiaty, wytworzone techniltkacks, dziewiarslg
lub witdkninows, w tym geotkaniny i geowtdkniny) i pokrewne wyrolgk: georuszty (ptaskie struktury w postaci
regularnej otwartej siatki wewtrznie pohczonych elementéw), geomembrany (folie z polimemmtetycznych),
geokompozyty (materiaty zhone z rénych wyrobéw geotekstylnych), geokontenery (gabiony tworzywa
sztucznego), geosieci (ptaskie struktury w postatki z otworami znacznie wkszymi niz elementy skfadowe,
z oczkami pajczonymi wztami), geomaty z siatki (siatki ze strukfuprzestrzens), geosiatki komérkowe (z ¢m
tworzacych przestrzennstruktug zblizomna do plastra miodu).

1.4.12. Mulczowanie - naniesienie na powierzahmruntu $ciotki (np. sieczki, stréyn, trocin, torfu) z lepiszczem
w celu ochrony przed wysychaniem i expzj

1.4.13. Hydromulczowanie - sposob hydromechanicznego namigzmieszaniny (o podobnych parametrach jak
uzywanych do hydroobsiewu), w sktadzie ktérej niemaaion traw i rélin motylkowatych.

1.4.14. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna - warstwa naigraehni skarp, wykonana z pltynnych osadéw
sciekowych, emulsji bitumicznych lub lateksowychpwtékniny i geosyntetykOw, dotaie zabezpieczaga przed
erozp powierzchniow do czasu przegia tej funkcji przez okrywroslinna.
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1.4.15.Ramka Webera - ramka o boku 50 cm, podzielona ufriub zytka na 100 kwadratéw, kdy o powierzchni 25
cn?, do okrélania procentowego udziatu gatunkéwilin, po obsianiu.

1.4.16. Pozostate okienia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi
w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy robot wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )
45 23 60 00 -0 Wyréwnanie terenu

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp,daw sciekdéw obgtymi niniejsz SST g
— elementy prefabrykowane,

2.3. Elementy prefabrykowane
Wytrzymala¢, ksztatt i wymiary elementéw powinny bggodne z dokumentagcprojektows i SST.
Krawezniki betonowe powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-03/04 [13].
3. SPRET
3.1. Ogdélne wymagania dotycxce spratu
Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznegowinien wykaza sig
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
- rowniarek,
- ew. walcéw gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,
— ubijakéw 0 ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobimych,
— plyt ubijajacych,
— ew. sprztu do podwieszania i podgjania,
— cysterny z wod pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgpnych).
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport elementéw prefabrykowanych

Elementy prefabrykowane maa przewoz dowolnymisérodkami transportu w warunkach zabezpiegzajh
je przed uszkodzeniami.
Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-MM@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
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5.2. Uktadanie elementow prefabrykowanych

Typowymi elementami prefabrykowanymi stosowanyfaiwmocnienia skarp i rowova's
- plyty sciekowe betonowe - typ korytkowy wg KPED-01.03 [14]
- prefabrykatyscieku skarpowego - typ trapezowy wg KPED-01.25 [14]

Podiaze, na ktérym uktadanesta elementy prefabrykowane, powinno¢lsag:szczone do wskaika Is > 1,0.
Na przygotowanym podinl naley utozy¢é podsypk cementowo-piaskoavo stosunku 1:4 i zagci¢ do wskanika Is >
1,0. Elementy prefabrykowane naje uktada z zachowaniem spadku podhego i rzdnych scieku zgodnie
z dokumentagj projektowa lub SST.

Spoiny pomidzy piytami naley wypelni zapravqg cementowo-piaskoav 0 stosunku 1:2 i utrzymywa
w stanie wilgotnym przez co najmniej 7 dni.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbipkt 6.

6.2. Kontrola jakosci umocniei elementami prefabrykowanymi

Kontrola polega na sprawdzeniu:
- wskaznika zagszczenia gruntu w korycie - zgodnego z pktem 5.7,
— szerokdci dna koryta - dopuszczalna odchytk@ cm,
— odchylenia liniiscieku w planie od linii projektowanej - na 100 nmpdszczalne: 1 cm,
— réwnasci gérnej powierzchnicieku - na 100 m dopuszczalny pieé mierzony tag 2 m - 1 cm,
— dokladndci wypetnienia szczelin radzy prefabrykatami - petnaetokasé.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogllne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANVymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarowy jest:
- m (metr) utdonegoscieku z elementow prefabrykowanych.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolefamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy platrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m ulonegoscieku z elementéw prefabrykowanych obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— ew. wykonanie koryta,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
- utozenie prefabrykatow,
— pielegnacja spoin,
— uporazdkowanie terenu,
— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11104:1960 Materiaty kamienne. Brukawie
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2. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywvaturalne do nawierzchni drogowyctwir
i mieszanka
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
4. PN-B-12074:1998 Usdzenia wodno-melioracyjne. Umacnianie i zadarniap@vierzchni
biowtdknina. Wymagania i badania przy odbiorze
5. PN-B-12099:1997  Zagospodarowanie pomelignecyVymagania i metody baifla
6. PN-B-14501:1990 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-B-19701:1997 Cement. Cement powszechnegaku. Sklad, wymagania i ocena
zgodndci
8. PN-P-85012:1992  Wyroby powrdcze. Sznurek polipropylenowy do maszyn rolniczych
9. PN-R-65023:1999  Materiat siewny. Nasiondimaolniczych
10. PN-S-02205:1998  Drogi samochodowe. Robotyizée Wymagania i badania
11. PN-S-96035:1997  Drogi samochodowe. Popidiyelo
12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyea
13. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane zobet Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krasniki i obrzeza chodnikowe

10.2. Inne materialy

14. Katalog powtarzalnych elementéw drogowychER®, Transprojekt-Warszawa, 1979.
15. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuésjialtowe EmA-99. Informacje, instrukcje - zesz@t BDiM,
Warszawa, 1999.
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1. WSTEP
1. 1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycxe wykonania
i odbioru robot zwizanych z wykonywaniem przepustow pod zjazdami.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosoyemtgako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robét: Przebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbdéw Gorny w
kilometrze 0+000 do 1+162 w miejscovéoi Kucebdw, gmina Blizyn.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t awanych z wykonywaniem
przepustéw rurowych pod zjazdami na drogi boczne.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Przepust - obiekt wybudowany w formie zangtej obudowy konstrukcyjnej, stacy do przeprowadzenia wody
matych ciekéw wodnych pod nasypami zjazdow.

1.4.2.Przepust rurowy - przepust, ktdrego konstrukcjgnaavykonana jest z rur betonowych keddbetowych.
1.4.3.Scianka czotowa - konstrukcja stabilizof przepust na wlocie i wylocie i podtrzyrpeg nasyp zjazdu.

1.4.4.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogblne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy rob6t wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )
45233120-6 — Roboty w zakresie budowy drog

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-M-00.00.00
»~Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu przepustz typowych prefabrykowanych rur betonowych,
objetych niniejsa SST, s:
- prefabrykaty rurowe,
— kruszywo do betonu,
- cement,
- woda,
— mieszanka pod tasfundamentow,
— drewno na deskowanie,
— materialy izolacyjne,
- Zzaprawa cementowa.

2.3. Prefabrykaty rurowe

Ksztalt i wymiary prefabrykatéw powinny bygodne z dokumentacprojektows i SST. Odchytki wymiaréw
prefabrykatéw powinny odpowiad#@®N-B-02356 [1].

Powierzchnie elementéw powinnydgtadkie, bez gknie¢ i rys. Dopuszcza sidrobne pory jako pozostéi
po pecherzykach powietrza i wodzie, ktoryclelgbkas¢ nie przekracza 5 mm.

Prefabrykaty rurowe powinny byvykonane z betonu klasy co najmniej B-30.

Sktadowanie prefabrykatéw powinno odbyveie na wyréwnanym, utwardzonym i odwodnionym paudio

2.4. Kruszywa do betonu

Kruszywa stosowane do wyrobu betonowych elementdnstkukcji przepustéw powinny spetbiymagania
PN-B-06712 [5].

Kruszywa nalgy sktadow@ w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem oraz zmieszaniem z
innymi asortymentami lub jego frakcjami. Poiliosktadowiska powinno Byéwne, utwardzone i dobrze odwodnione.
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2.5. Cement

Cement stosowany do wyrobu betonowych elementovstkokeji przepustéw powinien spettiavymagania
PN-B-19701 [7].

Nalezy stosowa cement portlandzki zwykty (bez dodatkéw) klasy548p betonu klasy B-30 i klasy 32,5 do
betonu klasy B-25.

Cement naley przechowywa zgodnie z BN-88/6731-08 [14].

2.6. Woda

Woda powinna by ,odmiany 1” zgodnie z wymaganiami PN-B-32250 [Bkz bada laboratoryjnych mena
stosowa wodochgowa wock pitna.

2.7. Mieszanka kruszywa naturalnego
Mieszankado wykonania fawy fundamentowej powinna spetvigmagania PN-B-06712 [5].
2.8. Drewno

Drewno na deskowanie, stosowane przy wykonywantortmevych écianek czotowych przepustéw powinno
spetnig wymagania PN-D-96000 [12] i PN-D-95017 [11].

2.9. Materialy izolacyjne

Do wykonania izolacji przepustévégianek czotowych mma stosowé
— emulsg kationowa, wg BN-68/6753-04 [17] lub aprobaty technicznej,
- roztwor asfaltowy do gruntowania wg PN-B-24622 [8],
- lepik asfaltowy na garco bez wypetniacza wg PN-C-96177 [10],
— pag asfaltovs wg BN-79/6751-01 [15] i BN-88/6751-03 [16] lub abaty technicznej,
wszelkie inne materialy izolacyjne sprawdzonevdadczalnie i posiadage aprobat technicza - za zgod
Inzyniera.

2.10. Zaprawa cementowa

Stosowana zaprawa cementowa powinnarbgrki nie nkszej nk M 12 i spetniéa wymagania PN-B-14501 [6].

3. SPRET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania przepustow

Wykonawca przyspujacy do wykonania przepustow pod zjazdami powinierkamg sie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
— koparek,
betoniarek,

dozownikéw wagowych do cementu,
sprztu do zagszczania: ubijakigczne i mechaniczne, zgggczarki ptytowe.

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagialne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

- Transport wewetrzny

Elementy przepustow wykonywane na budowie sndmy¢ przenoszone po uzyskaniu przez beton
wytrzymatdici nie nizszej niz 0,4 R (W).
- Transport zewgtrzny

Elementy prefabrykowane mody¢ przewaone dowolnymgrodkami transportu w sposéb zabezpieszaje
przed uszkodzeniami.

Do transportu mma przekazaelementy, w ktérych beton aginat wytrzymatas¢ co najmniej 0,75 R (W).
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM,Wymagania ogodlne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Wykonawca zobowazany jest do przygotowania terenu budowy w zakresie
- odwodnienia,
- czasowego przeienia koryta cieku w przypadku przeplywu wody w rewna ktdérym bdzie wykonywany
przepust,
— wytyczenia osi przepustu i kradzi wykopu,
- innych robdét podanych w dokumentacji projektow8[ST.

5.3. Wykop

Sposdb wykonywania rob6t ziemnych pod fundaméaignek czotowych i tawfundamentow powinien by
dostosowany do wielléai przepustu, gbokasci wykopu, uksztattowania terenu i rodzaju gruntu.

Wykop naley wykonywa: w takim okresie, aby po ich zaktzeniu mana bylo przystpi¢ do wykonywania
przepustu.

5.4. tawa fundamentowa pod przepust

tawa fundamentowa powinnadwykonana zgodnie z dokumentagrojektows i SST.
Jezeli dokumentacja projektowa nie stanowi inaczdatea fundamentowa me by wykonana:
— z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechani¢znie
— z gruntu stabilizowanego cementem R5 MPa wedtug normy PN-S-96012 [13].
Dopuszczalne odchytki dla taw fundamentowych prstow wynosz
- dla wymiaréw w planie +5cm,
— dlarzdnych wierzchu fawy + 2 cm.

5.5. Uktadanie prefabrykatéw rurowych

Uktadanie rur betonowych lulielbetowych naley wykona wg BN-74/9191-01 [18]. Styki rur nalg
wypelnic zapravg cementow wg pkt 2.10 i uszczelaimateriatem wg pkt 2.9 zaakceptowanym przegriera.

5.6.Scianki czotowe

Deskowanigcianek czotowych wykonywanych z betonu ,na mokrafery wykona wg PN-B-06251 [3].
Betonowanie naiy wykonywa: wg PN-B-06253 [4]. Klasa betonu powinnathye mniejsza i B-30.
Powierzchnie elementéw betonowych, ktére po zasiypznajd sie pod ziemi, nalery zagruntowa przez:

— dwukrotne smarowanie betonu emalkationova w przypadku powierzchni wilgotnych,

— smarowanie roztworem asfaltowym w przypadku povdlent suchych,

lub innymi metodami zaakceptowanymi przezyimera.

5.7. Zasypka przepustéw

Zasypk (mieszanka, piasek, grunt rodzimy) ngleiktada jednoczénie z obu stron przepustu, warstwami o
jednakowej grub&i z jednoczesnym zagzczaniem. Wilgotn@ zasypki w czasie zagzczania powinna odpowiatla
wilgotnosci optymalnej wg normalnej préby Proctora, metbevg PN-B-04481 [2] z tolerangj-20%, +10%.

Wskanik zag;szczenia poszczeg6lnych warstw powiniet byodny z dokumentacprojektova i SST.

5.8. Umocnienie wlotéw i wylotow
Umocnienie wlotéw i wylotéw naly wykon& zgodnie z dokumentagjprojektows i SST. Umocnieniu
podlega dno oraz skarpy.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. OglIne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét

Kontrole jakasci rob6t naley wykona® zgodnie z SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00@QWVymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarows jest m (metr) wykonanego przepustu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-M-@00 ,Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapyojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgre podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” @kt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m przepustu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— wykonanie wykopu wraz z odwodnieniem,
- dostarczenie materiatow,
— wykonanie taw fundamentowych,
— wykonanie deskowania i rozebranie,
— monta konstrukcji przepustu,
- betonowanie konstrukcji fundamentgcianki czotowej,
— wykonanie izolacji,
— wykonanie zasypki i zagzczenie,
— umocnienie wlotow i wylotéw,
— uporzidkowanie terenu,
- przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-02356 Tolerancja wymiarowa w budownictwie. Tolerancja igrowa elementéw

budowlanych z betonu

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prdiggkintu
3. PN-B-06251 Roboty betonoweelbetowe. Wymagania techniczne
4. PN-B-06253 Konstrukcje betonowe. Warunkkenania i ochrony wrodowisku
agresywnych wod gruntowych
5. PN-B-06712 Kruszywo mineralne do betonu
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtiku. Sktad, wymagania i ocena zgoédcio
8. PN-B-24622 Roztwor asfaltowy do gruntowania
9. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniactnsewany na gaco
11. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacgtaste
12. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przezeaia
13. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudoweapszione podie z gruntu
stabilizowanego cementem.
14. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechoaryie
15. BN-79/6751-01 Materialy do izolacji przeciilgotnosciowej. Papa asfaltowa nastaie
aluminiowej
16. BN-88/6751-03 Papa asfaltowa na weloniedkigh szklanych
17. BN-68/6753-04 Asfaltowe emulsje kationoweiztacji przeciwwilgotnéciowych
18. BN-74/9191-01 Uegdzenia wodno-melioracyjne. Przepusty z rur betorabwyelbetowych.

Wymagania i badania przy odbiorze
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D-06.03.01. -Scinanie i uzupetnianie poboczy

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacghtécznej (SST) & wymagania dotycxe wykonania
i odbioru robét zwizanych zecinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robétPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbdéw Gérny w kilometrze
0+000 do 1+162 w miejscovéai Kucegbow, gmina Blizyn.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zw@nych zescinaniem
zawyzonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymam pojazddéw, umieszczenia
urzadzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzata jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dktad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.
1.4.3.Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pof@mne poza pasem drogowym.

1.4.4.Pozostate oki&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” plt.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robét
Ogolne wymagania dotysze robot podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Grunt jest podstawowym materiatem do budowy nawtemzgruntowych.

Grunty naley klasyfikowa® zgodnie z norspPN-B-02480 [1].

Przy budowie nawierzchni gruntowe] nafekierowa sie zasad wykorzystania w maksymalnym stopniu
gruntu zalegajcego w podtau.

Rozpoznanie gruntu nale przeprowadzi na podstawie badamakroskopowych okéonych w normie PN-B-
04452 [2]; badania uziarnienia wedtug normy PN-B84 [3] lub PN-B-06714-15 [5].

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowiei podaje tablica 1.

Tablica 1. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinovsoi

Wymagania
Lp. Wiasciwosci Grunty Grunty Grunty
niewysadzinowe watpliwe | wysadzinowe
1 | Wsk&nik nosnosci  wedlug BN W, 0d 5
70/8931-05 [17], %, (W) Wi > 10 do 10 Wras <5
2 | Wskanik piaskowy (WP) wediug BN- WP od 25
64/8931-01 [13] WP>35 do 35 WP <25

3 | Zawarté¢ czstek poniej 0,063 mny

wediug PN-B-06714-15 [5], % ponizej 20 od 20 do 3Q  powigj 30

4 | Zawartd¢ czstek pontej 0,02 mi
wedtug PN-B-04481 [3], %

5 | Kapilarna¢ bierna wediug PN-B-04493 He <10 Hod 1,0
[41. m Ko = & do1.:

ponizej 3 od 3do 10| powgj 10

Hep> 1,3
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Badaniami powinny hiyobjete prébki gruntéw pobrane co najmniej nabgtkas¢ strefy przemarzania (od 0,8
do 1,4 m od poziomu terenu).

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogo6Ine wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt
3.2. Sprat do $cinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania rob6t okénych w niniejszej SST powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— rowniarek z transporterendcinarki poboczy),
— rowniarek do profilowania,
- tadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zagszczarek wibracyjnych,
- przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotyaee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, moa korzystd z dowolnych srodkéw
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogllne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy mie by¢ wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spratem mechanicznym wg pkt 3.2.

Scinanie poboczy naty przeprowaddi od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni, zgodnie z zalonym
w dokumentacji projektowej spadkiem poprzecznym.

Nadmiar gruntu uzyskanego podcza@ania poboczy naky wywiez¢ na odklad. Miejsce odkiadu naje
uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu naje spulchné na gtbokos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido wilgotngci
optymalnej poprzez dodanie wody i z&gj¢.

Wskanik zag;szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12 [3], powinien wyn®sto najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgod ®i&l-B-04481 [1].

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkdw (wgbien) i zanizenia w poboczach nalg je uzupeint materiatem o
wihasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.

Miejsce, w ktdrym wykonywane ¢dzie uzupetnienie, natg spulchnt na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotnagci optymalnej, a nagpnie ularyé w nim warstvge materialu uzupetniagego w postaci
mieszanek optymalnych. Wilgotéitooptymalr i maksymall gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rglekresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetrigpgo naley prowadzt od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spitu do zagszczania musi ky zaakceptowany przez dyniera. Zagszczona
powierzchnia powinna liyréwna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zatnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadasladéw po przeiciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedlug BN-77/8931-12 [3] powiniwynost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodié&lzB-04481 [1].
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca przeprowadzi badaniantgm proponowanych do uzupetnienia
poboczy oraz opracuje optymalny sktad mieszanki.

6.3. Badania w czasie robét
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia rob6t podanobhicga 2.

Tablica 2. Cestotliwai¢ oraz zakres badai pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej
dziatce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki s
uzupeiajcej 2 probki
3 | Wilgotnas¢ optymalna gruntu wcigtym s
poboczu 2 prébki

4 | Wsk&nik zag;szczenia nacinanych lub

uzupetnianych poboczach 2razyna1km

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zakazeniu robét podano w tablicy 3.

Tablica 3. Cestotliwai¢ oraz zakres pomiardycinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna egtotliwos¢ pomiarow

1 | Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 | Robwna¢ podiwzna
co50m

3 | Rébwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z toleranc £ 1%.
6.4.2.ROwna¢ poboczy
Nieréwnaci podiwne i poprzeczne nalg mierzy¢ tata 4-metrovs wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny
przewit pod tat nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektova, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogodine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmob6t obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robét,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podi,
— odwiezienie gruntu na odkiad,
— dostarczenie materiatu uzupehaizggo,
- roziozenie materialu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réenoawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wghika zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materialy

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: Drogoalsoty ziemne.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowe] specyfikaejhnicznej (SST) aswymagania dotyee wykonania
i odbioru oznakowania pionowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosavjest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robétPrzebudowa drogi gminnej nr ewid. G-00212610022 Kgbdéw Goérny w kilometrze
0+000 do 1+162 w miejscovéai Kucegbow, gmina Blizyn.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczzasad prowadzenia robét zwanych
z wykonywaniem i odbiorem oznakowania pionowega®ianego na drogach, w postaci:
- znakéw zakazu
- znakéw informacyjnych
- znakéw ostrzegawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Znak pionowy - znak wykonany w postaci tarczy lablicy z napisami albo symbolami, zwykle umieszgzoa
konstrukcji wsporczej.

1.4.2.Tarcza znaku - element konstrukcyjny, na powierz&hdirego umieszczana jest §éeznaku. Tarcza mie by
wykonana z rénych materiatow (stal, aluminium, tworzywa syntetye itp.) - jako jednolita lub sktadana.

1.4.3. Lico znaku - przednia €&¢ znaku, staaca do podania téei znaku. Lico znaku m by wykonane jako
malowane lub oklejane (fali odblaskow Ilub nieodblaskow). W przypadkach szczegélnych (znak
z przejrzystych tworzyw syntetycznych) lico znakaze byt zatopione w tarczy znaku.

1.4.4. Znak drogowy nieodblaskowy - znak, ktérego lico wglne jest z materiatdbw zwyktych (lico nie wykazuje
wihasciwosci odblaskowych).

1.4.5. Znak drogowy odblaskowy - znak, ktérego lico wyk@zuwtasciwosci odblaskowe (wykonane jest
z materiatu o odbiciu powrotnym - wspotdnym).

1.4.6.Konstrukcja wsporcza znaku - stup (stupy), wegsik, wspornik itp., na ktdrym zamocowana jest zarenaku,
wraz z elementami stacymi do przymocowania tarczyr(iby, zaciski itp.).

1.4.7.Znak drogowy przeavietlany - znak, w ktérym wewitrzne zrédto $wiatta jest umieszczone pod przejrzystym
licem znaku.

1.4.8.Znak drogowy éwietlany - znak, ktérego lico jestwietlanezrodtemswiatta umieszczonym na zewtrz znaku.

1.4.9. Znak nowy - znak iytkowany (ustawiony na drodze) lub magazynowany knesie do 3 miesty od daty
produkcji.

1.4.10.Znak wytkowany - znak ustawiony na drodze lub magazyngwauzez okres diszy niz 3 miesice od daty
produkcji.

1.4.11.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robét
Ogo6Ine wymagania dotygze robo6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

1.6. Kody i nazwy robot wg Wspélnego Stownika Zaméien ( CPV )
45233290-8: Instalowanie znakéw drogowych

2. MATERIALY
2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatdw

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padam SST D-M-00.00.00
~Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Aprobata techniczna dla materiatow

Kazdy materiat do wykonania pionowego znaku drogowegoktory nie ma normy, musi posiédaprobat
technicza wydary przez uprawniof jednostk. Znaki drogowe powinny méecertyfikat bezpieczestwa (znak ,B”")
nadany przez uprawniafiednostlk.

2.3. Materiaty stosowane do fundamentéw znakéw

Fundamenty dla zamocowania konstrukcji wsporczywkéw mog by¢ wykonywane jako:
prefabrykaty betonowe,
z betonu wykonywanego ,na mokro”,
z betonu zbrojonego,
inne rozwizania zaakceptowane przezyniera.
Klasa betonu powinna Bygodna z dokumentacprojektova. Beton powinien odpowiadavymaganiom PN-
B-06250 [1].

2.3.1.Cement

Cement stosowany do betonu powinierd bgmentem portlandzkim klasy 32,5, odpowiadgpjwymaganiom
PN-B-19701 [4].

2.3.2.Kruszywo

Kruszywo stosowane do betonu powinno odpowiagigmaganiom PN-B-06712 [3]. Zaleca stosowanie
kruszywa o marce nie 1szej nk klasa betonu.

2.3.3.Woda
Woda do betonu powinna dyodmiany 1", zgodnie z wymaganiami normy PN-B-32746].
2.3.4.Domieszki chemiczne

Domieszki chemiczne do betonu powinnytsfosowane f@i przewiduje je dokumentacja projektowa, SST
lub wskazania lzyniera. Domieszki chemiczne powinny odpowiagaymaganiom PN-B-23010 [5].

W betonie niezbrojonym zaleca; stosowé domieszki napowietrzage, a w betonie zbrojonym dodatkowo
domieszki uplastyczniage lub uptynnigce.

2.3.5.Prety zbrojenia

Prety zbrojenia w fundamentach z betonu zbrojonegoipaywodpowiada wymaganiom PN-B-06251 [2].
2.4, Tarcza znaku

2.4.1. Trwalos¢ materiatdw na wplywy zevetrzne

Materialy uyte na lico i tarcg znaku oraz patzenie lica znaku z targznaku, a take sposob wykaczenia
znaku, musz wykazywa& petrn odpornd¢ na oddziatywanieswiatta, zmian temperatury, wplywy atmosferyczne
i wystepujace w normalnych warunkach oddziatywania chemicameytn korozg elektrochemiczg) - przez caly czas
trwatosci znaku, okréony przez wytwore lub dostawe.

2.4.2 Warunki gwarancyjne producenta lub dostawcy znaku

Producent lub dostawca znaku obgrainy jest przy dostawie oléee, uzgodnion z odbiora, trwatas¢ znaku
oraz warunki gwarancyjne dla znaku, aze@kidostpni¢ nazyczenie odbiorcy:
a) instrukei montau znaku,
b) dane szczego6towe o ewentualnych ograniczemestosowaniu znaku,
c) instrukog utrzymania znaku.

2.4.3.Materialy do wykonania tarczy znaku

Materiatami stosowanymi do wykonania tarczy zndkagowego &
blacha stalowa,
blacha z aluminium lub stopéw z aluminium,
inne materiaty, np. sklejka wodoodporna, ymra syntetyczne, pod warunkiem uzyskania przezyrenta
aprobaty techniczne;.

2.4.4.Tarcza znaku z blachy stalowe;j

Tarcza znaku z blachy stalowej grgbioco najmniej 1,0 mm powinna byzabezpieczona przed korgzj
obustronnie cynkowaniem ogniowym lub elektrolitygan Dopuszcza sistosowanie innych sposobéw zabezpieczenia
stalowych tarcz znakéw przed korgzjnp. przez metalizowanie lub pokrywanie tworzywasyntetycznymi pod
warunkiem uzyskania aprobaty technicznej dla de@jnologii.
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Nie dopuszcza sistosowania stalowych tarcz znakow, zabezpieczomyded korozj jedynie farbami
antykorozyjnymi.

Krawgdzie tarczy powinny hy zabezpieczone przed korg@Zprbami ochronnymi o odpowiedniej trwadn,
nie mniejszej i przewidywany okresaytkowania znaku.

Wytrzymaila¢ dla tarczy znaku z blachy stalowej nie powinna tmiejsza ni 310 MPa.

2.4.5.Warunki wykonania tarczy znaku

Tarcza znaku musi byrowna i gtadka - bez odksztafcgtaszczyzny znaku, w tym pofatdofvawgied,
lokalnych wgniecé lub nieréwndci itp. Odchylenie ptaszczyzny tarczy znaku (zwakanie, pofatdowanie itp.) nie
moze wynost wiecej niz 1,5 % najwekszego wymiaru znaku.

Krawgdzie tarczy znaku muszby¢ réwne i nieostre. Znieksztalcenia krglzi tarczy znaku, pozostale po
tloczeniu lub innych procesach technologicznyclinkn tarcza ta (w znakach drogowych sktadanychgmemty
tarczy) byla poddana, musby¢ usunite.

2.5. Znaki odblaskowe
2.5.1.Wymagania dotycgce powierzchni odblaskowej

Znaki drogowe odblaskowe wykonuje gi zasady przez oklejenie tarczy znaku materialdbtaskowym.
Wiasciwosci folii odblaskowej (odbijajcej powrotnie) powinny spetntawymagania okrdone w aprobacie
technicznej.

2.5.2.Wymagania jakéciowe znaku odblaskowego

Folie odblaskowe ayte do wykonania lica znaku powinny wykazyimaetne zwizanie z tarcz znaku przez
caly okres wymaganej trwaici znaku. Niedopuszczalnes dokalne niedoklejenia, odklejania, ziuszczenia lub
odstawanie folii na kragdziach tarczy znaku oraz na jego powierzchni.

Spos6b paiczenia folii z powierzchaitarczy znaku powinien uniemwiac jej odhczenie od tarczy bez jej
zniszczenia.

Przy malowaniu lub klejeniu symboli lub ob#gzeznakéw na folii odblaskowej, technologia maloveahib
klejenia oraz stosowane w tym celu materiaty powibyt uzgodnione z producentem folii.

Okres trwatéci znaku wykonanego przyzyciu folii odblaskowych powinien wynosiod 7 do 10 lat,
w zaleznosci od rodzaju materiatu.

Powierzchnia lica znaku powinna dyéwna i gtadka, nie magna niej wysipowa lokalne nieréwnéci
i pofatdowania. Niedopuszczalne jest vgpsiwanie jakichkolwiek ognisk korozji, zaréwno nawperzchni jak i na
obrzerach tarczy znaku.

W znakach nowych na kdym z fragmentéw powierzchni znaku o wymiarach 4 em nie mae wystpowa’
wigcej niz 0,7 lokalnych usterek (zatamaniagcherzyki) o wymiarach nie wkszych nk 1 mm w kadym kierunku.
Niedopuszczalne jest wygiowanie jakichkolwiek zarysouwigpowierzchni znaku.

W znakach gytkowanych dopuszczagsiéwniez lokalne uszkodzenie folii 0 powierzchni nie przsaajcej
6 mnt kazde - w liczbie nie wikszej niz pie¢ na powierzchni znaku matego lébedniego, oraz o powierzchni nie
przekraczajcej 8 mni kazde - w liczbie nie wikszej ni 8 na kadym z fragmentéw powierzchni znakuzggo lub
wielkiego (whczapc znaki informacyjne) o wymiarach 1200 x 1200 mm.

W znakach nowych niedopuszczalne jest ggmivanie jakichkolwiek rys, sfjajacych przez warstwfolii do
powierzchni tarczy znaku. W znakacliytkowanych istnienie takich rys jest dopuszczalrae pvarunkiem,ze
wystepujace w ich otoczeniu ogniska korozyjne nie przeksogielkosci okreslonych ponkej.

Wymagana jest taka wytrzymatopokczenia folii odblaskowej z targznaku, by po zgtiu tarczy o 90 przy
promieniu tuku zgicia do 10 mm wadnym miejscu nie ulegto ono zniszczeniu.

Tylna strona tarczy znakéw odblaskowych musé lmabezpieczona matawfarba nieodblaskow barwy
ciemno-szarej (szarej naturalnej) o wspoétczynnikuaihancji 0,08 do 0,10 - wedlug wzorca stanmego zajcznik do
sInstrukcji o znakach drogowych pionowych” [28]. @as¢ powtoki farby nie mae by mniejsza od 2Qum. Gdy
tarcza znaku jest wykonana z aluminium lub ze stglikowanej ogniowo i cynkowanie to jest wykonywape
uksztattowaniu tarczy - jej kramizie mog pozosté niezabezpieczone faglmchronn.

3. SPRET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spraztu

Ogolne wymagania dotyseze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
3.2. Sprat do wykonania oznakowania pionowego

Wykonawca przyspujacy do wykonania oznakowania pionowego powinien vigkasie maozliwoscia
korzystania z nagbujacego sprgtu:
koparek kotowych, np. 0,15’ub koparek gsienicowych, np. 0,25
zurawi samochodowych o adigu do 4 t,
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ewentualnie wiertnic do wykonywania dotow mddpki w gruncie spoistym,
betoniarek przewoych do wykonywania fundamentow betonowych ,na mkr
srodkow transportowych do przewozu materiatow,

przewanych zbiornikéw na wog

sprztu spawalniczego, itp.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagéine” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw do pionowego oznakowanidrég

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [27].

Transport kruszywa powinien odbyévsic zgodnie z PN-B-06712 [3].

Prefabrykaty betonowe - do zamocowania konstrukegiporczych znakdéw, powinny byprzewaone
srodkami transportowymi w warunkach zabezpiegzah je przed uszkodzeniami. Rozmieszczenie prgfabdw na
srodkach transportu powinno bgymetryczne.

Transport znakow, konstrukcji wsporczych i gpuz(uchwyty, sruby, naketki itp.) powinien s¢ odbywa
srodkami transportowymi w sposob unieftiviajacy ich przesuwanie siw czasie transportu i uszkadzanie.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonywania robot

Ogoblne zasady wykonywania rob6t podano w SST DEMY0.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przyspieniem do rob6t naky wyznaczy:
lokalizacg znaku, tj. jego pikietaoraz odlegté¢ od krawdzi jezdni, krawdzi pobocza umocnionego lub pasa
awaryjnego postoju,
~ wysokd¢ zamocowania znaku na konstrukcji wsporcze;.
Punkty stabilizujce miejsca ustawienia znakéw nglezabezpieczy w taki sposob, aby w czasie trwania
i odbioru robét istniata mdiwos¢ sprawdzenia lokalizacji znakow.
Lokalizacja i wysoké¢ zamocowania znaku powinny dggodne z dokumentacprojektov.

5.3. Wykonanie wykopéw i fundamentéw dla konstrukcjwsporczych znakéw

Sposéb wykonania wykopu pod fundament znaku pi@gowpowinien b§ dostosowany do gbokaci
wykopu, rodzaju gruntu i posiadanego spuz Wymiary wykopu powinny hyyzgodne z dokumentacprojektova lub
wskazaniami Inyniera.

Wykopy fundamentowe powinny bywykonane w takim okresie, aby po ich zag&meniu mana byto
przystpi¢ natychmiast do wykonania w nich rob6t fundamenidwy

5.3.1.Prefabrykaty betonowe

Dno wykopu przed uteeniem prefabrykatu natg wyréwna i zagzéci¢. Wolne przestrzenie gdzy scianami
gruntu i prefabrykatem nalg wypetnic materiatem kamiennym, np. ktiem i doktadnie zagci¢ ubijakami gcznymi.

Jereli znak jest zlokalizowany na poboczu drogi, tangopowierzchnia prefabrykatu powinnacbgbwna
z powierzchry pobocza lub bywyniesiona nadtpowierzchng nie wigcej niz 0,03 m.

5.4. Tolerancje ustawienia znaku pionowego

Konstrukcje wsporcze znakéw - stupki, stupy, wgsiki, konstrukcje dla tablic wielkowymiarowych,
powinny by wykonane zgodnie z dokumentagjonowg i SST.
Dopuszczalne tolerancje ustawienia znaku:
odchyika od pionu, nie @gej niz £ 1 %,
odchytka w wysokizi umieszczenia znaku, nieagej niz £ 2 cm,
odchytka w odlegkei ustawienia znaku od kragzi jezdni utwardzonego pobocza lub pasa awaryjEggtoju,
nie wigcej niz £ 5 cm, przy zachowaniu minimalnej odlegib umieszczenia znaku zgodnie z Instrgkoj znakach
drogowych pionowych [28].

5.5. Tablicowe znaki drogowe na dwoch stupach lubaglporach

Przy stosowaniu tablicowych znakéw drogowych (dregkazow tablicowych, tablic przeddrogowskazowych,
tablic szlaku drogowego, tablic objazdow itp.) usziezanych na dwdch stupach lub podporach - odlégiaedzy
tymi stupami lub podporami, mierzona prostopadlepdpewidywanego kierunku najechania przez pojaks,mmoze
by¢ mniejsza od 1,75 m. Przy stosowanighksizej liczby stupow ri dwa - odlegté¢ migdzy nimi maze by mniejsza.
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5.5.1.Poziom gérnej powierzchni fundamentu

Przy zamocowaniu konstrukcji wsporczej znaku wdhimencie betonowym lub innym podobnym zgatane
jest, by gorna c&¢ fundamentu pokrywala iz powierzchrdi pobocza, pasa dziglego itp. lub byta nadegt
powierzchn¢ wyniesiona nie wicej nz 0,03 m. W przypadku konstrukcji wsporczych, zogjdych sé poza koron
drogi, gérna cgs¢ fundamentu powinna lbywyniesiona nad powierzchnierenu nie wicej niz 0,15 m.

5.6. Trwatosé¢ wykonania znaku pionowego

Znak drogowy pionowy musi Bywykonany w sposoéb trwaly, zapewniey petry czytelndgé¢ przedstawionego
na nim symbolu lub napisu w catym okresie jeggtkowania, przy czym wptywy zewetrzne dziatajce na znak, nie
mog powodowa znieksztatcenia téei znaku.

5.7. Tabliczka znamionowa znaku

Kazdy wykonany znak drogowy orazida konstrukcja wsporcza musi rigbliczk; znamionow z:
a) nazw, marka fabryczr lub innym oznaczeniem umoviaj acym identyfikacg wytworcy lub dostawcy,
b) da# produkciji,
c) oznaczeniem dotygzym materiatu lica znaku,
d) da# ustawienia znaku.

Zaleca s, aby tabliczka znamionowa konstrukcji wsporczyelwizrata réwni¢ miesic i rok wymaganego
przeghdu technicznego.

Napisy na tabliczce znamionowej madzy¢ wykonane w sposéb trwaly i wyray, czytelny w normalnych
warunkach przez caly okregytkowania znaku.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogllne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdipkt 6.

6.2. Badania materialtéw do wykonania fundamentéw kdenowych

Wykonawca powinien przeprowadzibadania materiatbw do wykonania fundamentéw betgnb ,na
mokro”. Uwzgkdniajac nieskomplikowany charakter robét fundamentowythn,wniosek Wykonawcy, kynier maze
zwolni¢ go z potrzeby wykonania batienateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania w czasie wykonywania robét
6.3.1.Badania materiatéw w czasie wykonywania robot

Wszystkie materialy dostarczone na bug@vaprobat techniczi lub z deklarag zgodndci wydarny przez
producenta powinny ldysprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jegoveyow.
Czestotliwos¢ badai i ocena ich wynikéw powinna By godna z ustaleniami tablicy 1.

Tablica 1. Cestotliwai¢ badai przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobdeastdrczonych przez producentow

Lp. | Rodzaj badania Liczba bada Opis bada Wyni(lzgv?/nbi\da
1 | Sprawdzenie |og5 do 10 Powierzchng zbada
powierzchni | phada z nieuzbrojonym okiem. Do ew.
wybranych sprawdzenia gbokasci wad Wyniki bada
[0SOWO uzy¢ dostpnych narzdzi (np. | powinny by
elementéw w | liniatdw z czujnikiem, zgodne z
kazdej suwmiarek, mikrometrow itp. | \wymaganiami
dostarczonej Przeprowadéi Uniwersalnym punktu 2
2 | Sprawdzenie | partii wyrobéw | Przyrzadami pomiarowymi |uk
wymiarow liczacej do 1000| Sprawdzianami (np. liniatamj,
elementow przymiarami itp.)

W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie $giavosci
dostarczonych wyrobdéw i materiatéw w zakresie wyatggodanych w punkcie 2.

6.3.2.Kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robot nalesprawdzé:
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_zamocowania znakow),

zgodné¢ wykonania znakéw pionowych z dokumentacprojektova (lokalizacja, wymiary, wysokad

zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiazednie z punktem 2 i 5,

prawidtowd¢ wykonania wykopdw pod konstrukcje wsporcze, zgednpunktem 5.3,

poprawné wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punke®,

poprawné¢ ustawienia stupkéw i konstrukcji wsporczych, zgednpunktem 5.4,

W przypadku wykonania spawanyclcz elementdw konstrukcji wsporczych:

przed ogidzinami, spoin i przylegajce do niej elementya¢zone (od 10 do 20 mm z ddej strony) nalgy
doktadnie oczici¢ z zanieczyszczeutrudniagcych prowadzenie obserwacji i pomiaréw,

) ogkdziny zhczy naley przeprowad wizualnie z ewentualnymzyciem lupy o powgkszeniu od 2 do 4 razy; do
pomiaréw spoin powinny ldystosowane wzorniki, przymiary oraz uniwersalnerspmierze,

) w przypadkach sipliwych mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie wytrzymdatozmgczeniowej spoin,
zgodnie z PN-M-06515 [18],

) zhcza o wadach wkszych ni dopuszczalne, okéone w punkcie 5.5, powinny Bynaprawione powtérnym

spawaniem.

7.0

BMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robét

7.2. Jednostka obmiarowa

a)
b)

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@OWymagania ogolne” pkt 7.

Jednostkami obmiarowymas
szt. (sztuka), dla znakéw konwencjonalnyaz d&onstrukcji wsporczych,
nf (metr kwadratowy) powierzchni tablic dla znakéwepstatych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

8.2. Odhiér ostateczny

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektova, SST i wymaganiami byniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6, daly wyniki pozytywne.

Odbiér robét oznakowania pionowego dokonywany festasadzie odbioru ostatecznego.
Odbiér ostateczny powinien bydokonany po catkowitym zakozeniu robét, na podstawie wynikéw
pomiardw i bada jakasciowych okrdlonych w punktach 2 i 5.

8.3. Odhiér pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego naledokonag po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego w SST.

9. PODSTAWA PELATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycre podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania jednostki obmiarowej oznakowanim@ivego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
wykonanie fundamentéw
dostarczenie i ustawienie konstrukcji wspgetz
zamocowanie tarcz znakéw drogowych,
przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06250
2. PN-B-06251
3. PN-B-06712
4. PN-B-19701
5.  PN-B-23010

Beton zwykly

Roboty betonowedlbetowe. Wymagania techniczne

Kruszywa mineralne do betonu zwytite

Cement. Cement powszechnegtku. Sklad, wymagania i ocena zgoécio
Domieszki do betonu. Klasyfikacfkieslenia
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6. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
7. PN-E-06314 Elektryczne opraw$wietlenia zewgtrznego
8. PN-H-04651 Ochrona przed korpzlasyfikacja i okrélenie agresywnici korozyjnej
srodowiska
9. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowangargco ogolnego zastosowania
10. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwgggiione i walcowane na zimno ogélnego
przeznaczenia
11. PN-H-82200 Cynk
12. PN-H-84018 Stal niskostopowa o podsgonej wytrzymaléci. Gatunki
13.  PN-H-84019 Stal niestopowa do utwardzania paeteniowego i ulepszania cieplnego.
Gatunki
14. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna oggdngrzeznaczenia. Gatunki
15. PN-H-84023-07 Stal oldlenego zastosowania. Stal na rury. Gatunki
16. PN-H-84030-02 Stal stopowa konstrukcyjna. &tahavgglania. Gatunki
17. PN-H-93010 Stal. Ksztattowniki walcowane naagor
18. PN-H-93401 Stal walcowanaatdwniki r6wnoramienne
19. PN-M-06515 Rwignice. Ogolne zasady projektowania stalowychajéw nasnych
20. PN-M-69011 Spawalnictwo. fiza spawane w konstrukcjach spawanych. Podziat i
wymagania
21. PN-M-69420 Spawalnictwo. Druty lite do spawaniapawania stali
22. PN-M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe ot do spawania i napawania. Ogélne
wymagania i badania
23. PN-M-69775 Spawalnictwo. Wadliddztaczy spawanych. Oznaczanie klasy wadkgima
podstawie ogldzin zewrtrznych
24. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemnantéania i badania

25. BN-89/1076-02 Ochrona przed korpAPowtoki metalizacyjne cynkowe i aluminiowe na
konstrukcjach stalowychzeliwnych. Wymagania i badania

Spawalnictwo.d®y i elektrody ze stopow stellitowych igly z zeliw
wysokochromowych do napawania

Cement. Transport i przechowyeani

26. BN-82/4131-03
27. BN-88/6731-08

10.2. Inne dokumenty

28. Instrukcja o znakach drogowych pionowych. TanZasady stosowania znakéw i wadzen bezpieczastwa
ruchu. Zat. nr 1 do zadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiedmia 3 marca 1994 r. (Monitor
Polski Nr 16, poz. 120).
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WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel (S wymagania dotycze wykonania i odbioru robét
zwiazanych z ustawianiem na drogach barier ochronstalowych w zwizku z przebudowa drogi gminnej nr G-
00212610022 KUEBOW GORNY, w km 0+000,00 do 1+162,00 patonej na terenie gminy BLIZYN, dziatka nr
3431 527/1 w miejscowszi Kucebow Gorny.

1.2.Zakres stosowania ST

Szczegbtowa specyfikacja techniczna stanowi doktimperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiarob6t
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3.Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét aw@nych z wykonywaniem barier
ochronnych, stalowych z prowadaiz profilowanej tamy stalowej na stupkach stalowych i obejmuj

ustawienie barier ochronnych typu SP-09 przy revstatupkow co 2 m,

ustawienie barier ochronnych typu SP-09 przy revstatupkow co 4 m,

realizowanych na odcinkach drogi gtéwnej, z aggieniem barier na obiektach mostowych.

Szczegotow lokalizacy barier ochronnych zamieszczono w projekcie staganizacji ruchu.

1.4.Okreslenia podstawowe
Dla celéw niniejszej ST przyjmujeeshastpujace okrélenia podstawowe:

Bariera ochronna - urzadzenie bezpiechstwa ruchu drogowego, stosowane w celu fizycznegpolieenia
zjechaniu pojazdu z drogi w miejscach, gdzie tot jeiebezpieczne, wyjechaniu pojazdu poza keraimogi,
przejechaniu pojazdu na jezdnprzeznaczom dla przeciwnego kierunku ruchu lub niedopuszczetvapowstania
kolizji pojazdu z obiektami lub przeszkodami statgmajdupcymi sie w poblizu jezdni.

Bariera ochronna stalowa - bariera ochronna, ktérej podstawowym elementem pstwadnica wykonana z
profilowanej t&amy stalowej (zat. 11.1).

Bariera skrajna - bariera ochronna umieszczona przy kdev jezdni lub korony drogi, przeciwdzisdap
niebezpiecznym nagistwom zjechania z drogi lub je ogranicza (zat. 11.1i 11.2).

Bariera dzielaca - bariera ochronna umieszczona na pasie 4iziel drogi dwujezdniowej lub bocznym pasie
dzielhcym, przeciwdziataica przejechaniu pojazdu na dfygzdnk (zat. 11.1).

Bariera ostonowa -bariera ochronna umieszczonaday jezdni a obiektami lub przeszkodami statymi znajayjmi
sie w poblizu jezdni.

Bariera wysiggnikowa - bariera, w ktérej prowadnica zamocowana jest dpkstw za pérednictwem wysignikow
zapewniajcych odst¢p miedzy stupkiem a prowadricco najmniej 250 mm (zat. 11.1i11.2 c).

Bariera przektadkowa - bariera, w ktoérej prowadnica zamocowana jest dpk&tw za pérednictwem przektadek
zapewniajcych odsip miedzy prowadnig a stupkiem od 100 mm do 180 mm (zat. 11.2 b).

Bariera bezprzektadkowa -bariera, w ktorej prowadnica zamocowana jest b@zgmio do stupkow (zat. 11.2 a).

Prowadnica bariery - podstawowy element bariery wykonany z profilowategmy stalowej, majcy za zadanie
umazliwienie ptynnego wzdlnego przemieszczenia pojazdu w czasie kolizji, asEz ktérego prowadnica powinna
odksztatcd sie stopniowo i w sposéb plastyczny.

Odr&nia sk dwa typy profilowanej tany stalowej: typ A i typ B, réniace s¢ ksztaltem przettocze(zat.
11.4).

Przektadka - element bariery, wykonany zwykle z rury (effej, prostoktnej) lub ksztaltownika stalowego (np. z
ceownika, dwuteownika) o szerakd od 100 do 140 mm, umieszczony pedzy prowadnig a stupkiem, ktérego
zadaniem jest nadanie barierze korzystniejszychsomasci kolizyjnych (niz w barierze bezprzektadkowej),
powodupcych, ze prowadnica bariery w pierwszej fazie odksztaledab przemieszczania stupkow nie jest odginana
do dotu, lecz unoszona ku goérze.

Wysiegnik - element bariery, wykonany zwykle z odpowiednio wggji blachy stalowej lub z ksztalttownika
stalowego, umieszczony pogdizy prowadnig a stupkiem, ktérego zadaniem jest utrzymanie pdmicy w okrélonej
odlegtaici od stupka, zwykle okoto 0,3 do 0,4 m, co zap@anhiza podatné¢ prowadnicy bariery w pierwszej fazie
kolizji oraz dag¢ fagodnie obeiza stupki sitami od nadjelzajacego pojazdu.

Typy barier zalezne od poprzecznego odksztatcenia bariery w czasielkji:

typ | : bariera podatna, z odksztatceniem ddeym od 1,8 do 2,0 m,

typ Il : bariera o ograniczonej podasnb(wzmocniona), z odksztatceniem do 0,85 m,

typ lll : bariera niepodatna (sztywna), z odkkstaiem rownym lub bliskim zeru.

Pozostate okrélenia podstawowe g zgodne z obowjzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4

1.5.0g6lne wymagania dotycgce robét
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Ogoblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogojrie”1.5.
MATERIALY

1.6.0g6Ine wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, paudav ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 2.

1.7.Materiaty do wykonania barier ochronnych stalowych

Dopuszcza sido stosowania tylko takie konstrukcje drogowychidzaochronnych, na ktére wydano aprapat
techniczna.
Elementy do wykonania barier ochronnych stalowydiedone s poprzez typ bariery podany w dokumentaciji
projektowej, nawdzujacy do ustalé producenta barier. Do elementéw tych nale
prowadnica,
stupki,
pas profilowy,
wysiegniki,
przektadki, wspornikisruby, podktadkiswiatta odblaskowe,
taczniki ukasne,
obejmy stupka, itp.
Ponadto przy ustawianiu barier ochronnych stalowydm wystpi¢ materialy do wykonania elementéw betonowych
jak fundamenty, kotwy wraz z ich deskowaniem.

1.8.Elementy do wykonania barier ochronnych stalowych
Prowadnica

Typ prowadnicy z profilowanej §any stalowej powinien hyokreslony w dokumentacji projektowej, przy czym:

typ A powinien odpowiadaustaleniom producenta barier,

typ B powinien odpowiadaPN-H-93461-15 [18]

Wymiary oraz odchytki od wymiaréw prowadnicy typu B podano w zajczniku 11.4.

Otwory w prowadnicy i zakiczenia odcinkéw montawych prowadnicy powinny liyzgodne z ofestproducenta.
Powierzchnia prowadnicy powinnadbgtadka i wolna od widocznych wad, bez ubytkéw pkivantykorozyjnej.
Prowadnice magby¢ dostarczane luzem lub wazkach.

Stupki

Stupki bariery powinny by zgodne z ustaleniami dokumentacji projektowe;j.

Ksztattowniki powinny odpowiada wymaganiom PN-H-93010 [12]. Powierzchnia ksztahidw walcowanego
powinna by charakterystyczna dla procesu walcowania i wolthavad, jak widoczne tuski,efniecia, zawalcowania i
naderwania. Dopuszczalna sisunete wady przez szlifowanie lub diutowanie z type obrobiona powierzchnia
powinna mié tagodne wygicia i zaokaglone brzegi, a gruBé ksztattownika nie m@e zmniejszy sik poza
dopuszczalg doln odchytke wymiarows dla ksztattownika.

Ksztattowniki powinny by obckte prostopadle do osi wzdite] ksztattownika. Powierzchnia koow ksztattownika
nie powinna wykazyw@a rzadzizn, rozwarstwie peknig¢ i sladow jamy skurczowej widocznych nie uzbrojonym
okiem.

Ksztattowniki powinny by ze stali St3W lub St4W oraz ndievtasngci mechaniczne wediug PN-H-84020 [11] -
tablica 1 lub innej uzgodnionej stali i normy.

Tablica 1. Podstawowe whasiod ksztattownikow, wedtug PN-H-84020 [11]

Stal Granica plastyczioi, Wytrzymalai¢ na rozciganie
minimum dla stupkéw, MPa dla stupkéw, MPa

St3w 195 od 340 do 490

Staw 225 od 400 do 550

Ksztattowniki mog by¢ dostarczone luzem lub w azkach.
Inne elementy bariery

Jeili dokumentacja projektowa przewiduje stosowanisapprofilowego, to powinien on odpowigdBN-H-93461-28
[20] w zakresie wymiaréw, masy, wielk@ statycznych i odchytek wymiaréw przekroju popzeego.

Inne elementy bariery, jak wysjniki, taczniki ukasne, obejmy stupka, wsporniki, podktadki, przektadkat. 11.9),
sruby, swiatta odblaskowe itp. powinny odpowiadayymaganiom dokumentacji projektowe]j i dyggodne z ofest
producenta barier w zakresie wymiaréw, odchytek vayow, rozmieszczenia otworéw, rodzaju materiatw. e
zabezpieczenia antykorozyjnego itp. Wszystkie ooydne elementy iatzniki przewidziane do mocowania ¢dizy
soly elementéw bariery powinny byzyste, gtadkie, bezkni¢¢, naderwa, rozwarstwié i wypuktych karbow.
Dostawa wgkszych wymiarowo elementow bariery #eoby¢ dokonana luzem lub w wikach. Sruby, podktadki i
drobniejsze elementyadznikowe mog by¢ dostarczone w pudetkach tekturowych, pojemnikatdszanych lub
paletach, w zalmosci od wielkagci i masy wyrobow. Elementy bariery powinny ¢hyprzechowywane w
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pomieszczeniach suchych, z dala od materiatéw ajaeaich korodupco i w warunkach zabezpieczeych przed
uszkodzeniem.

Zabezpieczenie metalowych elementow bariery przedkozja

Spos6b zabezpieczenia antykorozyjnego elementOwerpaustala producent w taki sposéb, aby zapévinmiatosé
powtoki antykorozyjnej przez okres 5 do 10 lat wrwkach normalnych, do co najmniej 3 do 5 lagredowisku o
zwigkszonej korozyjnéci. W przypadku braku wystarcaaych danych minimalna grubk®powtoki cynkowej powinna
wynosic 60 um.

1.9.Sktadowanie materiatéw

Elementy dtasze barier magby¢ sktadowane pod zadaszeniem lub na otwartej pezgstma podtou wyrGwnanym i
odwodnionym, przy czym elementy poszczegolnych wypalezy uktada oddzielnie z ewentualnym zastosowaniem
podktadek. Elementy montawe i pohkczeniowe mena skladow& w pojemnikach handlowych producenta.
Skladowanie kruszywa powinno odbyivasic w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lubojégkcjami. Zaleca gj aby drobne frakcje kruszywa byly
chronione za pomacplandek lub zadasiePodtae sktadowiska musi Byréwne, utwardzone i dobrze odwodnione,
aby nie dopgci¢ do zanieczyszczenia kruszywa w trakcie sktadowdhizechowywanie cementu powinnatkagodne

z ustaleniami BN-88/6731-08 [28]. Inne materialjeay przechowywé w sposob zgodny z zaleceniami producenta.

sprzet
1.10.0géIne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotysze sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3.

1.11.Sprzet do wykonania barier

Wykonawca przygpujacy do wykonania barier ochronnych stalowych powinigykaz& sig mozliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu:
zestawu sprgu specjalistycznego do montabarier,
zurawi samochodowych o idigu do 4 t,
wiertnic do wykonywania otworéw pod stupki,
koparek kotowych,
urzadzeh wbijajacych lub wibromiotéw do pogeania stupkéw w grunt,
betoniarki przewgnej,
wibratoréw do betonu,
przewanego zbiornika na wagl
tadowarki, itp.

transport

1.12.0gélne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotysee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidraj@kt 4.

1.13.Transport elementéw barier stalowych

Transport elementéw barier @odbywé sie dowolnymsrodkiem transportu. Elementy konstrukcyjne barier
nie powinny wystaw&a poza gabarytrodka transportu. Elementy dire (np. profilowas tasmg stalova, pasy
profilowe) naley przewozé w opakowaniach producenta. Elementy mooiee i pohczeniowe zaleca sprzewoze w
pojemnikach handlowych producenta. Zatadunek adyhek elementéw konstrukcji barier ima dokonywa za
pomoa zurawi lub kcznie. Przy zaladunku i wytadunku, nale zabezpieczy elementy konstrukcji przed
pomieszaniem. Elementy barier nale przewozé w warunkach zabezpiecaaych wyroby przed korogzj i
uszkodzeniami mechanicznymi.

wykonanie robot

1.14.0géIne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QNymagania ogolne” pkt 5.

1.15.Roboty przygotowawcze

Przed wykonaniem wiaiwych robot nalgy, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lubkazsh
Inzyniera:
wytyczye trag bariery,
ustalt lokalizacy; stupkéw (zat. 11.6),
okresli¢ wysokas¢ prowadnicy bariery (zat. 11.3),
okresli¢ miejsca odcinkéw poatkowych i kaicowych bariery,
ustalc ew. miejsca przerw, przg€ji przejazdéw w barierze, itp.

1.16.0sadzenie stupkéw
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Stupki whbijane lub wwibrowywane bezpdrednio w grunt

Jeli dokumentacja projektowa, ST lubZynier na wniosek Wykonawcy ustali beZpednie wbijanie lub
wwibrowywanie stupkéw w grunt, to Wykonawca przedstdo akceptacji lzyniera:
spos6b wykonania, zapewniay zachowanie osi stupka w pionie i nie powagdyjodksztatcé lub uszkodz# stupka,
rodzaj spreztu, wraz z jego charakterystykechniczi, dotycacy uradzen wbijajacych (np. miotéw, bab, kafaréw)
recznych lub mechanicznych waghie wibromtotéw pogrzajacych stupki w gruncie poprzez wibracj dziatanie
udarowe.
Tolerancje osadzenia stupkow

Dopuszczalna technologicznie odchyitka odlégjtaniedzy stupkami, wynikajca z wymiaréw wydtaonych
otworéw w prowadnicy, sticych do zamocowania stupkéw, wynasil mm. Dopuszczalna ndica
wysokaci  stupkéw, decyduica czy prowadnica dozie zamocowana réwnolegle do nawierzchni jezdest |
wyznaczona ksztattem i wymiarami otworéw w stupkdohmocowania wysgnikéw lub przektadek i wynosi 6 mm.

1.17.Montaz bariery

Spos6b montau bariery zaproponuje Wykonawca i przedstawi deepkacii Irzyniera.

Bariera powinna by montowana zgodnie z instrukcinontaowa lub zgodnie z zasadami konstrukcyjnymi
ustalonymi przez producenta bariery. Mantaariery, w ramach dopuszczalnych odchytek gingonych
wielkoscia otworéw w elementach bariery, powinien doprowadid zapewnienia réwnej i ptynnej linii prowadnic
bariery w planie i profilu.

Przy montau bariery niedopuszczalne jest wykonywanie jakidhiek otworéw lub cé¢, naruszajcych
powtoke cynkowg poszczegoélnych elementéw bariery. Przy mamntarowadnicy typu B naly taczy¢ sasiednie
odcinki tamy profilowej, naktadajc nas¢pny odcinek na wyttloczenie odcinka poprzedniegmdnie z kierunkiem
ruchu pojazdéw, tak aby koe odcinkéw témy przylegaly ptasko do siebie i pojazd przesuemjsie po barierze, nie
zaczepiatl o krawdzie zhczy. Sisiednie odcinki tdmy s faczone ze sab zwykle przy uyciu $rub noskowych
specjalnych, zwykle po s&ena kade pokczenie. Monta wysiegnikbw i przekltadek ze stupkami i prowadsic
powinien by wykonany scisle wedlug zaleage producenta bariery z zastosowaniem przewidziargehtego celu
elementow (obejm, wspornikéw itp.) oraz wéavych srub i podktadek.

Przy montau barier nalgy zwracg uwag; na poprawne wykonanie, zgodne z dokumentacpjektowy i
wytycznymi producenta barier:
odcinkéw pocatkowych i kaicowych bariery, o wkxiwej dlugdci odcinka (np. 4 m, 8 m, 12 m, 16 m), z
zastosowaniematznikbw uk@nych w miejscach niezidnych przy palczeniu poziomego odcinka prowadnicy z
odcinkiem nachylonym, z odchyleniem odcinka w pam miejscach przewidzianych dla barier skrajnyeh,
ewentualn kotwa betonow w przypadkach przewidzianych w dokumentacji praelej,
odcinkéw barier ostonowych o wieiwej dlugdci odcinka bariery: a) przylegtego do obiektu Iuzgszkody, b) przed i
za obiektem, c) ukmego pocatkowego, d) ukénego kacowego, e€) wzmocnionego,
odcinkéw przejciowych pomgdzy r@&nymi typami i odmianami barier, w tym m.in. na dajach do mostu z
zastosowaniem wiaiwej dlugdci odcinka ukénego w planie, jak rownie polczenia z barierami betonowymi
petnymi i ew. pogczami betonowymi,
przerw, przej¢ i przejazdéw w barierze w celu np. #a do kolumn alarmowych lub innych adzer, przegcia
pieszych z pobocza drogi za bagi@ tym na chodnik mostu, na skéowaniu z drogami, prz&jia przez pas dzigty,
przejazdu poprzecznego przez pas deigl
dodatkowych urgdzen, jak np. dodatkowej prowadnicy bariery, ostonypgidw bariery, itp. (np. wg zat. 11.5).

Na barierze powinny lByumieszczone elementy odblaskowe:
czerwone - po prawej stronie jezdni,
biale - po lewej stronie jezdni.

Odlegtaci pomedzy kolejnymi elementami odblaskowymi powinny¢lagodne z ustaleniami WSDBO [32].

Elementy odblaskowe nalgumocowa do bariery w sposéb trwaly, zgodny z wytycznynogucenta barier.

KONTROLA JAKO SCI ROBOT
1.18.0gédlIne zasady kontroli jakdci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkf’'6.

1.19.Badania przed przysypieniem do robot
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalizynierowi:

atest na konstrukgjdrogowej bariery ochronnej akceptowany przez stirapcego drog, wedtug wymagania punktu
2.2,

zawiadczenia o jakii (atesty) na materiaty, do ktérych wydania proghai $ zobowazani przez wiéciwe normy
PN i BN, jak ksztattowniki stalowe, gty zbrojeniowe, cement.

1.20.Badania w czasie wykonywania roboét
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Badania materiatéw w czasie wykonywania robét

Wszystkie materiaty dostarczone na bugawvzawiadczeniem o jakai (atestem) producenta powinnycby
sprawdzone w zakresie powierzchni wyrobu i jego vaygw.
Czestotliwos¢ bada i ocena ich wynikéw powinna byzgodna z zaleceniami tablicy 2.
W przypadkach budzych watpliwosci mazna zlect uprawnionej jednostce zbadanie $davosci
dostarczonych wyrobdéw i materiatéw w zakresie wyanggodanych w punkcie 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ bada przy sprawdzeniu powierzchni i wymiaréw wyrobow
dostarczonych przez producenta

Lp. Rodzaj Liczba bada Opis bada Ocena wynikow
badania bada

1 Sprawdzenie|5 do 10 badaz wybranych Powierzchng zbad& nie uzbrojonym Wyniki powinny byé
powierzchni [losowo elementéw w Ka|okiem. Do ew. sprawdzenia efokdsci | zgodne z wymagania-
dej dostarczanej parfivad wy¢ dostpnych narzdzi (np.|mi punktu 2 i katalot
wyrobéw liczicej do 100Q liniatdbw z  czujnikiem, suwmiarek,giem (informacy)

elementéw mikrometréw itp.) producenta barier
2 Sprawdzenie Przeprowad#Zi uniwer-salnym
wymiarow przyrzadami pomiarowymi luk

sprawdzianami

Kontrola w czasie wykonywania robot

W czasie wykonywania robo6t nalezbadé:
zgodna¢ wykonania bariery ochronnej z dokumengapjojektove (lokalizacja, wymiary, wysok@ prowadnicy nad
terenem),
zachowanie dopuszczalnych odchytek wymiaréw, zgadmunktem 2 i katalogiem (informagjproducenta barier,
poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5,
prawidtowai¢ montau bariery ochronnej stalowej, zgodnie z punktem 5,
poprawnd¢ umieszczenia elementéw odblaskowych, zgodnie ktpam 5 i w odlegtéciach ustalonych w WSDBO
[32].

OBMIAR ROBOT

1.21.0géIne zasady obmiaru rob6t

Ogollne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/@magania ogolne” pkt 7.
1.22.Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) wykonanej bariery ochronnej stalowej

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w ST D-00.0Q/@¢@magania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentagrojektows, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

PODSTAWA PLATNO SCI

1.23.0gédIne ustalenia dotycgce podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrégi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9.

1.24.Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m bariery ochronnej stalowe] roiogg:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robot,
dostarczenie materiatow,
osadzenie stupkéw bariery
monta bariery (prowadnicy, wysgnikow, przektadek, obejm, wspornikéw itp. z pomoedasciwych srub i
podktadek) z wykonaniem niegtinych odcinkéw pocgkowych i kaicowych, ew. barier ostonowych, odcinkow
przegciowych pomgdzy r&nymi typami barier, przerw, prZ€ji przejazdow w barierze, umocowaniem elementéw
odblaskowych itp.,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej,
uporzdkowanie terenu.

przepisy zwihzane

1.25.Normy
1. PN-H-84020 Stal niestopowa konstrukcyjna ogéinggeznaczenia. Gatunki
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10.

11.
12.
13.
14.
15.

PN-H-93010
PN-H-93403
PN-H-93407
PN-H-93419
PN-H-93460-03

PN-H-93460-07

PN-H-93461-15

PN-H-93461-18

PN-H-93461-28

PN-M-82010
PN-M-82101
PN-M-82121
BN-73/0658-01
BN-73/9081-02

1.26.Inne dokumenty
32. Wytyczne stosowania drogowych barier ochrehnDDP, maj 1994.

Stal. Ksztattowniki walcowane naagor

Stal. Ceowniki walcowane. Wymiary

Stal. Dwuteowniki walcowane naagor

Stal. Dwuteowniki rownolegenne IPE walcowane na goo

Ksztattowniki stalowe ¢t na zimno otwarte. Ceowniki réwnoramienne zei stal
weglowej zwykiej jakadci o R, do 490 MPa

Ksztaltowniki stalowec¢tg na zimno otwarte. Zetowniki ze stalieglowej zwykiej
jakaosci o Ry, do 490 MPa

Ksztattowniki stalowegtg na zimno otwarte, okiienego przeznaczenia. Ksztattownik
na poecz drogow, typ B

Ksztattowniki staloweetp na zimno otwarte, okilenego przeznaczenia. Ceowniki
potzamknéte prostoktne

Ksztattowniki staloweeti na zimno otwarte, okélenego przeznaczenia. Pas profilowy
na drogowe bariery ochronne

Podktadki kwadratowe w konstrukcjdofwnianych
Sruby ze tbem szgiokatnym
Sruby ze them kwadratowym

Rury stalowe profiloweighione na zimno. Wymiary

Formy stalowe do produkcji eletéen budowlanych z betonu kruszywowego.
Wymagania i badania
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zalgczniki

PRZYKLADOWE ROZWIAZANIA STOSOWANE PRZY WYKONYWANIU BARIER OCHRONNCH

STALOWYCH

Zalacznik 11.1 Podstawowe rodzaje, typy i odmianydranchronnych, wedhug [32]

Typ | Oznaczenie bariery
z prowadnig Odlegto | Rodzaj bariery Zalecane
SC
A B stupkow zastosowanie
~ 515
20m na autostradach
SP-11 SP-01 1,33 m | wysiegnikow € i drogach
1.0m |a 100 ekspresowych
ekt
~ 320
40m I S na drogach krajo-
SP-19 SP-09 20m przektadkowa wych i wojewddz-kich innych ai
1,33 m 100 autostrady
1,0m
250 na drogach krajo-
@ 40m T wych i wojewddz-
£ |SP-16 SP-06 20m przektadkowd kich gdy zachodzi koniecz#é
é 1,33 m 1o wzmochienia bariery
“ 1,0m
>~ =18
& 4,0m
% |SP-15 SP-05 20m bezprzektadk i na drogach
x 1,33 m |owa 100 ogdlnodostpnych
1,0 m or
-8 na drogach
40m | ogolnodosipnych gdy zachodz
SP-14 SP-04 20m bezprzektadk § koniecznd¢ wzmocnienia bariery
1,33 m |owa 1L
1,0m
& 40m e na autostradach i droga
< |SP-17 SP-07 2,0m | wysiegnikow A ekspresowych
<) 1,33 m |a dwustronna 100
N
a 1,0m b
z ~ $10 .
& 20m - na drogach krajo-
% |SP-20 SP-10 1,33 m | przektadkowa 115 wych i wojewddz-
x 1,0m | dwustronna 100 kich innych ni autostrady
T
~ 180
é 4,0m - na drogach
§ SP-21  |SP-22  |wyjatko | bezprzekiadk ¥ 0V < 60 km/h
#2,5mm |#2,5mm |wo owa 00 i matym zagraeniu
% 20m wypadkowym

Zalacznik 11.2Bariery ochronne stalowe skrajne z prowadmi@rofilowanej tamy

ch

stalowej stosowane na odcinkach dndgltug [32]

a) bezprzektadkowa b) przektadkowa ) wynikowa
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Zalacznik 11.3.Zasady okrélania wysokdci prowadnicy bariery nad poziomem terenu,

wg [32]
a) bariera na drodze zamiejskiej, b) bariera pray#zniku ulicy, gdy prowadnica bariery znajduje 8 ptaszczynie
krawedzi jezdni, c) bariera przy kragniku ulicy, gdy prowadnica bariery jest odsttaiod ptaszczyzny krazi
jezdni

a) b) C)

g

g 5
S] O]Y

17 t [I‘J’K\,Iﬁ\' &7

* JEZELl 020,20m

Zalgcznik 11.4. Profilowana téma stalowa typu A i B, wg L. Mikotajkéw: rBgowe
bariery ochronne, WKit, 1983
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Omowienie rénic tasm stalowych typu Ai B

Profil tasmy typu A ma zaokiglone krawgdzie przettoczé tasmy, profil B ma sptaszczone kradzie
przettocza.

Miedzy obu rodzajami prowadnic nie wggtija wyrazne r&nice w ich zachowaniu podczas kolizji - chacia
niektorezrédta stwierdzay, ze profil B jest nieco korzystniejszy od profilu A.

Rdznice technologiczne: Dla prowadnic o profilu B jkehieczne odpowiednie uksztalttowanie jednego z
koncow tamy, tak aby kéce odcinkdw témy przylegaly ptasko do siebie. Przettoczenia takiges konieczne w
profilu A, ktéry wykazuje wiksz sprzystos¢ w przekroju poprzecznym.

Masa prowadnic przy gruba tasmy 3,0 mm wynosi dla profilu A okoto 12 kg/m, a dieofilu B okoto 11
kg/m.

Przy profilu B potrzebna jest mniejsza licapab faczacych odcinki tamy niz przy profilu A.

Zalacznik 11.5.Dodatkowe urgdzenia zabezpieczgje wytkownikow pojazdow
jednéladowych na tukach drogi, wg [32]
1 - dodatkowa prowadnica bariery 2 - ostony stwpkbariery

\]
Yarzrrrrrrs =
N\

N\

/R N N S N SNV

Zalacznik 11.6.Sposoby lokalizowania barier w przekroju poprzecamyogi, wg [32]
Na drogach z kraweznikiem wystajgcym  Na drogach bez utwardzonych poboczy *)

0.50m
10m

A

7,8
*)na drogach o znaczeniu lokalnym dopuszcza sie 0,50 m

10m

Na droagach z pasami awarvinvmi (utwardzon

D.50m 025m

Zalacznik 11.7.Zasady stosowania barier ochronnych stalowych sabkach drog
(wycig z WSDBO [32])
1. Dopuszczone do stosowania konstrukcje barier

Stosowane magby¢ tylko takie konstrukcje (typy i odmiany) drogowybhrier ochronnych, ktére uprzednio
byly sprawdzone przy zastosowaniu odpowiednich thdwwiadczalnych, okrdonych w punkcie 1.4 WSDBO.

Typ bariery i spos6b osadzenia jej stupkdéw nalestalé w zaleznosci od maliwosci poprzecznego
odksztatcenia bariery podczas kolizji. Zaleeassosowanie barier podatnych (typu I). Pozostgdg harier stosuje si
w przypadkach, gdy warunki terenowe unietiviiaj a odpowiednie odksztatcenie bariery.

2. Wysoka¢ barier ochronnych stalowych
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Wysokai¢ stalowych barier ochronnych, mierzona od powiengatia ktérej podczas kolizji znajduje: $ioto
pojazdu samochodowego, do gérnej kgdav prowadnicy bariery, wynosi 0,75 m (zgodnie gaami podanymi w
zahkczniku 11.3).

3. Dodatkowe urgdzenia na stupkach barier

W przypadkach, gdy na drodze wysije znacacy ruch motocykli lub innych pojazdéw jedi@dowych,
odbywapcy sk z duza predkoscia - zaleca i zastosowanie dodatkowych adzer, zabezpieczagych ich
uzytkownikow przy przewrdceniu gpojazdu przed bezpednim uderzeniem w stupki bariery ochronnej. Zaiec
jest stosowanie np. dodatkowejzeji umieszczonej prowadnicy bariery lub elastycznyslon stupkéw bariery itp.,
zwtaszcza na wyjazdowych drogaahznikowych o matych promieniach tukéw na autostcdiedrogach
ekspresowych oraz na innych podobnych odcinkach dgdlnodosipnych (patrz zatznik 11.5).

4. Lokalizacja barier wzdiudrogi

Lokalizacja barier wzdtudrogi jest ustalana w dokumentacji projektowepodstawie kryteriow okgonych
w WSDBO pkt 2.2.

5. Podatné&c barier

Jeli producent nie podaje inaczej, to zaliczad barier:
podatnych (typu 1) - wszystkie typy i odmiany baneysiegnikowych oraz odmiany barier pozostatych ze stopkia
IPE, [iX 100 mm oraz rozstawem stupkoéw 4,0 mi 2,0 m,

0 ograniczonej podatdoi (typu Il) - bariery pozostatych typéw i odmiae stupkami 100 mm i 140 mm z rozstawem
co1,33mil0m,

sztywnych (typu Ill) - bariery o specjalnej kondteji (np. stalowe bariery rurowe) z wzmocnionymbpdpowiednio
osadzonymi stupkami.

6. Zasady stosowania barier ochronnych stalowych
W barierach stalowych stosowanepsowadnice typu A lub B (zat. 11.4). Dopuszczoest stosowanie
prowadnic o innych przekrojach, pod warunkiem ugriego sprawdzenia konstrukcji, zgodnie z ustatarpenktu
1.4 WSDBO.
Nalezy stosowd profilowary tasme stalows o czynnej dtugéci 4,0 m (dtugéci przed montzem 4,3 m).
Odcinki t&my o czynnej dlugei 2,0 m, 1,33 m i 1,0 m nale stosowa tylko wyjatkowo, np. gdy catkowita diugé
odcinka bariery nie jest podzielona przez 4 m. Agaizne dtugéci nalezy przyjmowa dla pasa profilowego.
W barierach bezprzektadkowych pas profilowyzme stosowd, gdy za barier wystepuje ruch pieszy.
Bariery stalowe ze stupkami 140 mm, poza obiekiawstowymi, nalgy stosowa tylko w przypadkach, gdy
za barieg wystkpuja obiekty lub przeszkody, wymagag szczegdlnego zabezpieczenia (stupy wysokieg@giap
podpory wiaduktéw itp.). Poza przypadkami ytikpwymi - barier tych nie naly stosowé na nasypach drdg.
Bariery stalowe na stupkach co 1,0 m stosujéyiko wyjatkowo - gdy wystpuje koniecznét szczegdlinego
wzmocnienia bariery.
7. Lokalizacja barier w przekroju poprzecznym drogi
Najmniejsze odlegkei prowadnicy bariery wynogzzat. 11.6):
od kravedzi pasa awaryjnego (utwardzonego pobocza) ,5 Al
od kravedzi pasa ruchu, gdy brak utwardzonego pobocza  m1,0
od kraveznika o wysokéci co najmniej 0,14 m -0,5m
(warunku tego nie stosuje,sgjdy spetniony jest warunek b).
8. Inne ustalenia
Lokalizacg oraz dtugéc i sposdb konstruowania odcinkéw piggpwych, pocatkowych i kaicowych ustala
dokumentacja projektowa na podstawie ustalkreslonych w WSDBO.
Zalacznik 11.8. Wymiary najezciej stosowanych stupkéw stalowych w barierach oohych stalowych (wg
katalogow producentéw barier)

Przekréj poprzeczny Wymiary przekroju poprzecznego Przekrgj Dopuszczalna odchyika,
Lp. mm mm
wg normy wysoké | szerokéc¢ | grubas¢ cnf wys. | szer.| grub,
1 Dwuteowy 100 50 4,5 10,6 +2 [ 15| +£05
PN-H-93407 [14] 120 58 51 14,2 +2 | 15| £05
140 66 57 18,3 +2 +15| 0,5
2 Dwuteowy, réwno 100 55 4,1 10,3 +2 2 | £05
legtascienny, IPE 120 64 4,4 13,2 +2 +2 | £0,5
PN-H-93419 [15] 140 73 4,7 16,4 +3,-2 | +3,-2 | +0,75
3 Ceowy (walcowany) 100 50 6,0 13,5 +2 2 +0,4
PN-H-93403 [13] -1,0
120 55 7,0 17,0 +2 +2 jw.
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140 60 7,0 20,4 +2 2 jw
4 Ceowy (gity na 100 50, 60 0od4do6 | 0d7,33do 11,67 +2 | £25 -
zimno) PN-H-93460-0 120 50,60,80| od4do6 | 0d8,13do 1524 +2 | +2,5 -
[16] 140 50,60,80| od4do6 | 0d9,73d01641 +2 | +25 -
5 Ceownik pétzamk-
niety prostolatny 120 40 3,0 6,33 +15| %1 -
PN-H-93461-18
[19]
6 Zetownik 100 60, 80 od4do6 | 0d8,13do 14,01 +25| +3 -
PN-H-93460-07 120 60, 80 od4do6 | 0d8,93do 15274 +25| +3 -
[17]
7 Sigma(brak normy) 100 55 4,0 9,0 +2,-1 +2]/40,18
Zalcznik 11.9. Najcgsciej stosowane przektadki w barierach ochronnyeiiostych (wg katalogéw producento
barier)
Przekroj poprzeczny Wysokf§i mm Szerok& (stopki), mm Norma
Ceownik 100 50 PN-H-93403 [13]
Ceownik 120 55 PN-H-93403 [13]
Dwuteownik 120 64 PN-H-93419 [15]
Prostolitny 100 60 BN-73/0658-01 [26]
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